


TP+ - Prazision auf héchstem Niveau

Seit Jahren steht das kompakte spielarme Planetengetriebe TP von alpha getriebe weltweit fir hdchste Prazision und
intelligente Konstruktion.

Wer alpha getriebe kennt, weiB, dass wir immer am Puls der Zeit sind, Entwicklungen vorantreiben und Neues schaffen.
So haben wir die Leistungsfahigkeit des TP noch einmal gesteigert: Die neue Generation hei3t TP+ — lhr Plus flir perfekte
Genauigkeit im Zyklus- wie im Dauerbetrieb.

TP+ entstand aus einer klaren Vision: Das hervorragende TP Getriebe noch flexibler und noch langlebiger zu machen.
Mehr Leistung und noch mehr Dynamik auf kleinstem Raum zu verdichten. Wir denken, das ist uns gelungen!

Wir wéren nicht alpha getriebe, wenn wir nicht genau solche Aufgaben immer wieder mit Leidenschaft anpacken wirden.
Denn unser technologischer Vorsprung sichert lnnen mehr Freiraum fiir mehr Kreativitat und den entscheidenden Vorsprung
im Markt.



Was zeichnet TP+ aus?

TP+ besitzt alle Vorteile, die Sie bereits von TP kennen.

Allen voran das geringe Spiel und die hohe Verdrehsteifigkeit,
mit der die TP+ Getriebe selbst im p - Bereich genauestens
positionieren.

Sein wichtigster Charakterzug ist der ,,entscheidende Dreh“:
Mit unserer neuen Getriebe-Generation erhalten Sie bis zu
40% mehr Drehmoment als bei ihrem Vorgénger.

Dies erreicht TP+ durch seine innovative Verzahnung und ein
perfekt aufeinander abgestimmtes Design aller Einzelteile.

Welche Variante des TP+ Sie auch wahlen — das kompakte
Powerpaket ist in jedem Fall leiser und geschmeidiger als sein
klassischer Vorgéanger: Erst vier TP+ Getriebe erzeugen das
Gerausch eines ohnehin schon sehr leisen TP.




TP+ - In ihm steckt das Herzblut
von alpha getriebe

Hochste Leistungsdichte

Und die Drehmomente? Obwohl der Vorganger
TP hier schon hervorragend performt, ist es uns
gelungen, die Momente um bis zu 40% zu stei-
gern. Grenzen nach oben schieben — typisch

alpha getriebe!

Beliebiger Einbau

In welcher Position Sie es auch immer anbauen -
Ihr TP+ enthalt immer dieselbe Olmenge. TP+ ist
damit so flexibel, dass Sie es senkrecht, waage-
recht, mit Abtrieb nach oben oder unten einbauen
kénnen.

Kinderspiel Motoranbau

In einem einzigen Arbeitsschritt |&sst sich
der Motor sicher und fehlerfrei anbauen. Als
Option erhalten Sie den alpha-patentierten

Motoranbau auch mit integriertem thermi-

schem L&ngenausgleich.

Vorsprung und Innovationen
made by alpha getriebe

Seit 1984 entwickeln, produzieren und vertreiben wir spielar-
me Planetengetriebe, Servo-Winkelgetriebe, komplette
Antriebseinheiten und Planeten-Aufzugsmaschinen mit inte-
griertem Servo-Motor.

Wir bieten lhnen ein umfassendes Leistungspaket:

Von der Einzelkomponente bis hin zu Komplettsystemen,
ergdnzt durch die kompetenten Engineering-Leistungen.
Dafir engagieren sich weltweit viele Hundert Mitarbeiter.
alpha getriebe ist in Deutschland zu Hause, der Hauptsitz
liegt in Igersheim im Norden von Baden-Wirttemberg an der
Romantischen StraBe.

alpha getriebe ist ein Unternehmen der WITTENSTEIN AG
die sich mit zahlreichen Innovationen in den Branchen wie
Luft-/Raumfahrt und Simulation, Medizintechnik, Aufzugs-
technik oder Formel-1 etabliert hat.

WITTENSTEIN - Eins sein mit der Zukunft!



Laufruhe durch
Schragverzahnung

TP+ flustert”. Im Vergleich zum geradverzahnten Klassiker TP |auft
das schragverzahnte TP+ um 6 dB(A) leiser. Und was lhnen 64 statt
70 Dezibel in der Wertschopfung bringen, wissen Sie am besten.
Hinzu kommt: Schwingungen sind beim TP+ im Prinzip nicht mehr
wahrnehmbar; seine Laufruhe wird Sie begeistern.

Héchste
Positionier-Genauigkeit

TP kennen Sie als die kompakte Prazision, TP+ ist die
kompakte Maximal-Prazision. Uns ist es gelungen, das
Verdrehspiel gegenliber dem TP weiter zu senken, auf
Wunsch weniger als eine Winkelminute. Dies erhéht die
Positionier-Genauigkeit lhrer Anwendung deutlich.

Lebenserwartung von
Weltklasse

Die Dichtringe von TP+ haben wir exklusiv entwickelt.
Das Material ist optimiert, die Geometrie ist es auch.
Macht in Summe: Eine Lebensdauer von Weltklasse!

alpha getriebe Vorteile auf einen Blick:

eLebenserwartung von Weltklasse
Extrem lange Lebensdauer durch intelligente
Konstruktion, exklusiv entwickelte
Dichtungstechnologie sowie stérkste
Abtriebslagerung.
Spitzenplatze besetzen
eKinderleichter Anbau
Sicherer und fehlerfreier Anbau in einem
einzigen Arbeitsgang.

Uns leitet das Bestreben, mit unseren Produkten und
Systemen unsere Kunden erfolgreicher zu machen. Wir set-
zen Standards in Genauigkeit, Leistung und Langlebigkeit.
Und bringen mit technologischem Vorsprung unsere Eigene Entwicklung und Produktion aller
Kunden in ihren Markten nach vorn. Vertrauen Sie auf die Produkte mit Erfindergeist und dem Drang,
Premium-Qualitdt und Zuverléssigkeit von alpha getriebe. alles noch besser zu machen.
Entscheiden Sie sich flir Weltklasse-Technologie, flir einen
Vorsprung, den Sie an Ihre Kunden als Wertschopfung wei-
tergeben kénnen, um lhre Partnerschaft weiter zu festigen.

eBeste Qualitit aus dem Hause alpha

QL




TP* macht Tempo
mit der neuen alpha speedline®

Wenn dies fur Ihren Produktionsprozess notwendig ist, kdnnen Sie TP+ auch mit
der bei alpha getriebe bewéahrten speedline-Lieferung haben: Das heiBt innerhalb
von 24 Stunden oder 48 Stunden fiur Sie fertig ab Werk.

Fragen Sie uns nach alpha speedline.
Wir freuen uns darauf, fiir Sie Tempo zu machen.

SPEED |
CHECKED |




TP HIGH TORQUE® - Vorsicht Hochleistung!

Es ist kaum groBer als ein Modellauto und lauft so leise, dass man schon von Flistern sprechen kann.
Aber in TP HIGH TORQUE® steckt die Kraft eines Giganten.

Die 40%-ige Drehmomentsteigerung beim TP+ gegenliber seinem Vorgénger TP ist enorm — mit TP HIGH TORQUE®
gehen wir noch weiter: Mit ihm ist im Ubersetzungsbereich von i = 22 bis i = 220 ein zusétzlicher Drehmomentanstieg
um bis zu 50% spielend machbar, kombiniert mit einer erstaunlichen Verdrehsteifigkeit.

TP HIGH TORQUE® ist auBerdem bis zu 900% Uberlastbar und hat 110% mehr Steifigkeit als ein TP+,

Das Spiel betragt standardmaBig weniger als eine Winkelminute, und genau in diesem Minimalbereich bewegt sich
auch die Gleichlaufgenauigkeit. Lassen Sie sich liberzeugen von 99,9% Zuverlassigkeit!

TP+ — So einfach ist fur Sie die Auswahl

Auf den folgenden Doppelseiten stellen wir Ihnen je eine Baureihe vor: Auf der linken Seite mit den Zeichnungen und
wichtigsten MaBen, auf der rechten mit einer prazisen Tabelle der technischen Daten — differenziert nach MF (TP+)
und MA (TP HIGH TORQUE®) Version, den Ubersetzungen und den wichtigsten Kennzahlen.

Gerne steht lhnen |hr persénlicher Ingenieur von alpha getriebe jederzeit fir ein Fachgespréch zur Verfigung.

Fragen Sie nach TP+, dem spielarmen Planetengetriebe mit der maximalen Power.

Getriebe Schnellauswahl

BaugroBe 004 010 025 050

MF MF MA MF MA MF MA
Max. Beschleunigungsmoment Tog Nm 32-50 80-130 210 250-380 480 500-750 950
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 15-40 35-90 140 100-220 260 220-400 675
NOT-AUS-Moment Tonot Nm 100 250 525 625 1200 1000-1250 2375
Max. Antriebsdrehzahl NiMax ~ min” 6000 6000 6000 4500-6000 6000 4000-5000 5000
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl NN min* | 3300 - 5500 | 2600 -4500 3800 2300-4200 3100 1900-3900 2600
Seite 8-11 12-15 16 - 17 18- 21 22 -23 24 - 27 28 - 29

Verfiigbarkeit fir TP300/500 als TP+ ab 2006
BaugréBe 110 300 500
MF MA MF MA MF MA

Max. Beschleunigungsmoment Tog Nm | 1300-2000 2600 2800-3500 5300 4800-6000 10000
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 700-1250 1570 1600-2200 3100 2900-3700 6000
NOT-AUS-Moment Tonot Nm 2750 6500 8750 13250 15000 25000
Max. Antriebsdrehzahl NiMax ~ min' | 3500-4000 4500 3000 3000 3000 3000
Zuléssige mittlere Antriebsdrehzahl nqN min" | 1400-3400 2100 1600-2200 1500 1300 -1800 1500
Seite 30-33 34 -35 38 -43 38 -43

MF = Standard (TPt)
MA = High Torque
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm

1) Motorwellenpassung prufen.
2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Rticksprache mit alpha.

)

3) MaBe sind motorabhangig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhtlse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)
5)

PaBlange

A Motoranbau gemé&B Betriebsanleitung
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1-stufig

Ubersetzung * i 4 5 7 10
max. Beschleunigungsmoment Tog Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 50 S0 50 35
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei n;=2000 U/min hohere Werte maglich)  Toy Nm 28 28 28 18
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wéhrend der Getriebelebensdauer zuléssigo) 100 100 100 100
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min™!
(Bei 20°C Umgebungstemperatun) * " 3300 3300 4000 4000
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Tor2 Nm 05 035 03 0,25
max. Antriebsdrehzahl Niyax  MiIN 6000 6000 6000 6000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 4 / Reduziert < 2
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin - 1 10 9
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin -
Max. Axialkraft *** Foamax N 1630
Max. Kippmoment Momax ~ NM 91
Wirkungsgrad bei Vollast n % 97
Gewicht inkl. ADP m kg 14
Laufgerdusch (n;=3000 min™) * Lpa dB(A) <64
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Blau RAL 5002
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 65

1 0,180 0,147 0,117 0,100
Massentragheitsmoment Jq kgcm?
(bezogen auf den Antrieb) 14 0.261 0.229 0.199 0.184
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm) ’ ’ ' '

19 0,705 0,672 0,624 0,627

Z: Detail
TR
S
PATIERS o
/ \
I :'pa
\ / XS
NI
39

- 7 [0.03[APp]

*

*** Bezogen auf die Flanschmitte.
** Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Optional sind weitere Ubersetzungen verfiigbar. Riicksprache mit alpha.
** Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.

Umrechnungstabelle
1mm =0,039in

1 Nm = 8,85 in.lb
1 kgecm?2 = 8,85 x 104 in.lb.s?
1N = 0,225 Ib;
1kg =2211lb,
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm

1) Motorwellenpassung prufen.

2) Min./Max. zulassige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind méglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser Uber Distanzhulse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)
5) PaBlange

A Motoranbau geméB Betriebsanleitung
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Technische Daten TP* 004 2-stufig

2-stufig

Ubersetzung * i 16 20 21 25 28 31 35 40 50 61 70 91 100
max. Beschleunigungsmoment Tos Nm

(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 50 50 40 50 50 40 50 50 50 45 50 32 35
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)

(Bei n;=2000 U/min héhere Werte méglich) Ton Nm 40 40 30 40 40 30 40 40 40 30 40 15 18
NOT-AUS-Moment Tonot Nm

(1000mal wéhrend der Getriebelebensdauer zuléssig(; 100 1 100 [ 100 e 100 e 100 e 100 = 100
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min-'

(Bei 20°C Umgebungstemperatur) ** N 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4800 5500 5500 5500 5500
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min™)

(Bl 20°C Getricbetemperatur) Torz Nm | 93 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,2 0,2 0,2 02 0,15
max. Antriebsdrehzahl Nvax ~ Min™ | 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 4 / Reduziert < 2

Verdrehsteifigkeit Ci1 Nm/arcmin 10

Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin -

Max. Axialkraft =+ Foamax N 1630

Max. Kippmoment Movax ~ NM 91
Wirkungsgrad bei Vollast n % 94

Gewicht inkl. ADP m kg 15

Laufgeréusch (n;=3000 min™) = Lea dB(A) <64

Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert

Lackierung Blau RAL 5002
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 65
Massentragheitsmoment Jq kgem? 11 0,078 0,069 0,074 0,068 0,061 0,073 0,060 0,057 0,056 0,057 0,056 0,057 0,056
(bezogen auf den Antrieb)
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm) 140,190 0,182 0,186 0,180 0,174 0,185 0,173 0,169 0,169 0,170 0,169 0,169 0,168

Z: Details

*

Optional sind weitere Ubersetzungen verfugbar. Riicksprache mit alpha.
**  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen n,y reduzieren.
*** Bezogen auf die Flanschmitte.

*** Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle

1 mm = 0,039 in

1 Nm = 8,85 in.lb

1 kgcm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s2
1N = 0,225 Ib;

1 kg =2211Ib,

&) -ion-
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TP+ 010 1-stufig

Ansicht A

Motorwellendurchmesser (mm)
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B —> ; -— A
bis 14
30
@ nax. 422
min. 18 11
© ,
8.3
)
3 — )
S k] \
= I < \
S 1| IS E| A ) \
o - =
il A [N N r
i A1 e H—
\ = /’/ e
'z
16 =
Lol B .
M6 (8x) 3 & D Gewinde M_3)
~To ter (& [20.20) 5.3
10 tief |9 [20.20[g] nin. 090>
3
fur 8x Schraube M5/Festigkeitsklasse 12.9 102,6 :
B —> ; -— A
bis 19 ¢
30
@ max. 45 2
ot min. 23 L
®5.5 (8x !
@0.25[8] 8.3
»
= _ o]
2 N " N\
i ] |2 \
= ~ 2\ [\
2 T ~ \ 3
& S|l = = NP
n |8 || =
] AiS e © ‘
\‘E & //
L oz )
o /
- v
17.8 ; @
M6 (8x) 3) Gewinde M_3
10 tief (@ [£0.20[e] 3 | win. 0%
3) :
106,2
fur 8x Schraube M5/Festigkeitsklasse 12.9
B —> 2 -— A
bis 24 ¥
30
nax. gg 2 h”
min.
P[]
8,3 ‘
= Bk
IBE
& o~
T g | F|wn| =
""" 12 = Y g
| P~ O 'Y
iey e
:\.)Z
§y = vy ! N
| 113 P
72} b @
M6 ( 8x) 23 | = Gewi 3)
Q ewinde M_
i 0,208
10 tief [©[8 w? | & o120”
3)
124,2

fur 8x Schraube M5/Festigkeitsklasse 12.9

Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung priifen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlénge. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Ruicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhangig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tiber Distanzhilse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siehe S. 44)

5) PaBlange

A Motoranbau gemaB Betriebsanleitung




1-stufig

Ubersetzung * i 4 5 7 10
max. Beschleunigungsmoment Tog Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 130 130 130 100
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei n;=2000 U/min hohere Werte maglich)  Toy Nm 75 75 75 60
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wéhrend der Getriebelebensdauer zuléssigo) 250 250 250 250
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min™!
(Bei 20°C Umgebungstemperatur) ** ™ 2600 2900 3100 3100
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Tor2 Nm 15 1.1 1.1 07
max. Antriebsdrehzahl Niyax  MiIN 6000 6000 6000 6000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin - 31 30 24
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 225
Max. Axialkraft = Foamax N 2150
Max. Kippmoment Momax ~ NM 235
Wirkungsgrad bei Vollast n % 97
Gewicht inkl. ADP m kg 38
Laufgerdusch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <64
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Blau RAL 5002
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 65

14 0,830 0,673 0,532 0,456
Massentragheitsmoment Jq kgcm?
(bezogen auf den Antrieb) 19 1,080 0,923 0,768 070 4
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

24 2,644 2,487 2,348 2,273

Z: Detail
~ | o
= |~
m
TN ° A5
.\. &
i i
A\ /
‘*l, /
N [~ To.03]aP]
6%

*

** Bezogen auf die Flanschmitte.
= Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle

1mm =0,039in

1 Nm = 8,85 in.lb

1 kgecm?2 = 8,85 x 104 in.lb.s?
1N = 0,225 Ib;

1 kg =2211Ib,

Optional sind weitere Ubersetzungen verfligbar. Riicksprache mit alpha.
** Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung prifen.
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2) Min./Max. zuléssige Motorwellenléange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhangig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tiber Distanzhilse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)

5) PaBlange
A Motoranbau geméB Betriebsanleitung
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Technische Daten TP* 010 2-stufig

2-stufig
Ubersetzung * i 16 20 21 25 28 31 35 40 50 61 70 91 100
max. Beschleunigungsmoment Tos Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 130 130 100 130 130 110 130 130 130 110 130 80 100
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei n;=2000 U/min héhere Werte méglich) Ton Nm 90 90 80 90 90 70 90 80 90 70 90 35 60

NOT-AUS-Moment Tonot Nm

(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zuléssig)

250 260 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250

Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min-'
(Bei 20°C Umgebungstemperatur) ** N 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3500 3800 4500 4500 4500 4500

Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min™)

(Bl 20°C Getricbetemperatur) Tor Nm | 12 1,0 0,7 0,7 0,7 0,6 0,6 05 04 0,3 0,3 0,2 0,2
max. Antriebsdrehzahl Nvax ~ Min™ | 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1

Verdrehsteifigkeit Ci1 Nm/arcmin - 21 -
Kippsteifigkeit Cy Nm/arcmin 225

Max. Axialkraft =+ Foamax N 2150

Max. Kippmoment Maoxax Nm 235

Wirkungsgrad bei Vollast n % 94

Gewicht inkl. ADP m kg 3,6

Laufgeréusch (n;=3000 min™) = Lea dB(A) <64

Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90

Umgebungstemperatur °C 0 bis +40

Schmierung Lebensdauergeschmiert

Lackierung Blau RAL 5002

Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig

Schutzart IP 65

Massentréigheitsmoment J, kgom? 1110175 0,133 0,143 0,131 0,110 0,142 0,109 0,096 0,096 0,098 0,095 0,096 0,095

(bezogen auf den Antrieb)
14| 0257 0215 0225 0213 0,192 0,224 0,191 0,180 0,180 0,182 0,179 0,180 0,179

Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

19 10,700 0,658 0,669 0656 0617 0667 0616 0624 0623 0625 0622 0624 0,622

*

Optional sind weitere Ubersetzungen verfiigbar. Riicksprache mit alpha.
**  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
*** Bezogen auf die Flanschmitte.

=+ Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Z: Detail
-~ o
=~
m
TN AN
.\. &
! /(\fé
i i
A\ /
\l v
: [ T0.03]a8] Umrechnungstabelle
1 mm = 0,039 in
6° 1Nm =885inlb
4.1 05 1 kgcm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s2
pa—t 1N = 0,225 Ib;
1 kg =221 Ib,

o
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TP10 High Torque

Ansicht A

Motorwellendurchmesser (mm)

B —> bis 14 ¢ -—A
971
Olablass-/Oleinfullschraube M8 x 1 (3 x 90°) Su 7.
(FTo.cale]
o 0
PR © 6
73 20° 1 x6S° (8]
D3 41
@55 Z 8 -
,a.bg o X 0 ¢5°
o o v
| El o | [ k3
‘ | L BV I g 88| =
&, Q O *
\ 5 = d-|--[--|-
N [ ] o M6_
L~ 0 tief / Tr
®315H .ﬂ S O-Rna & 903 [ 7 Jo.0]A]8] oW FPNY
6 tiof imax.30/min. 52
286° min. 1603
B = bis 24 ¥ -— A
Olablass-/Oleinfiillschraube M8 x 1 (3 x 90°)
122
511 ? 30
[ To.00]AT6]
ox 25 2x Ky
73 302 1 xL5° @
—H—
#55 g A =
gm O % ¢50
y 2 | 5 v . R .
2 o m| 8 2 2
[ | ] sSs ||| S| Se| ®
< |
-~ Mé
0 tief q
® 3151 28 0-Ring & 903 [~ T0.030]A]8]
6 tief max.50/min.302) , e
150
min. [J 1003

Ansicht B

Nicht tolerierte MaBe +1 mm

1) Motorwellenpassung prtfen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind méglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhilse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siehe S. 44)

A Motoranbau gemaB Betriebsanleitung
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2-stufig 3-stufig
Ubersetzung i 22 66 88 110 154 220
max. Beschleunigungsmoment T Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 210 210 210 210 210 210
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 140 140 140 140 140 140
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zulassigo) 2 525 g 525 29 525
Zuldssige mittiere Sntriebsdrehzahl ny - min 3800 3800 3800 3800 3800 3800
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min™")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Toz Nm 02 02 02 02 0.2 02
max. Antriebsdrehzahl Nyex  Min’ 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 1
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin 38
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 225
Max. Axialkraft Foamtax N 2150
Max. Kippmoment Movax ~ NM 235
Wirkungsgrad bei Vollast M % 93
(bei Tyg und ny = 3000 min-1)
Gewicht inkl. ADP m kg 38
Laufgerausch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <65
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung synthetisches Getriebedl
Lackierung Blau RAL 5002
Einbaulage beliebig, bei Bestellung bitte angeben
Schutzart IP 64
Massentragheitsmoment Jq kgcm?
(bezogen auf den Antrieb) 14 0,21 0,22 0,18 0,16 0,15 0,14
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

*  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
** Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle
1mm =0,039in

1 Nm = 8,85 in.lb
1 kgecm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s?
1N = 0,225 Ib;
1kg  =2211lb,

QR
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Ansicht A Motorwellendurchmesser (mm)
B —> ; -— A
bis 19 ¢
2 T
o @ nax. 502 Io“
in. 23 8
1 @55 (8 - [ 1003 A}
©[30.25]B 8,6
,/—/. —\‘\\ i [ I
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\ 7N | || s1e|e ®
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ot L == y_ 1
% 17.8 = B
Me (120 S
Zier [ @1B0.08] .
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2
P
—
10 B = -— A
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& max. S8 a
nin, 23
s _
‘o
.g I
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A : A5
5 >J - ’
[ i — ji,
23| =
M6 (120 realR 8]
T2tief [$]80.20[] N
121
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B = . — A
bis 38
& i
%* h
@ nox. 807 oi
min. 35 8 0.03
8.6
3 k9]
= ] =
= EF =0y
R +HH 22|82
Q Sie| e ©
Y,
| —— -
B
M6 (12x)
12 tief 9 [90.20[8
fur 8x Schraube M5/Festigkeitsklasse 12.9 148

Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung prufen.

Ansicht B

Gewinde M_3)
nin. 0120 %

—

ny
i
L
\
N )
Ny,
Gewinde M_3)

| nin. O120?
L

o »
,/ ,’-‘ \\
'Q//' ‘\\\G\
/7 N\
f ol
R — RIRE:
i 3 H/ S
\ = . 8
A\
5 Z
o i1
= P
Gewinde M_3)
| nin. 0150%

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind méglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser uber Distanzhtlse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)

5) PaBlange
A Motoranbau geméB Betriebsanleitung




1-stufig

Ubersetzung * i 4 5 7 10
max. Beschleunigungsmoment Tog Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 350 380 330 265
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei n;=2000 U/min hohere Werte maglich)  Toy Nm 170 170 170 120
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wéhrend der Getriebelebensdauer zuléssigo) 625 625 625 625
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min™!
(Bei 20°C Umgebungstemperatun) * " 2300 2500 2500 2500
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Tor2 Nm 25 23 20 12
Max. Antriebsdrehzahl Nivax min™! 4500 4500 4500 4500
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1
Verdrehsteifigkeit Cip1 Nm/arcmin 66 86 75 63
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 550
Max. Axialkraft = Foamax N 4150
Max. Kippmoment Mamax ~ Nm 413
Wirkungsgrad bei Vollast n % 97
Gewicht inkl. ADP m kg 6,5
Laufgerdusch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <66
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Blau RAL 5002
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 65

19 2,89 2,33 1,89 1,61
Massentrégheitsmoment Jq kgcm? 24 371 315 277 245
(bezogen auf den Antrieb)
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm) 28 3,60 3,05 2,66 2,34

38 10,62 10,07 9,52 9,24

*

Optional sind weitere Ubersetzungen verflgbar. Riicksprache mit alpha.
**  Bei héherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen n,y reduzieren.
*** Bezogen auf die Flanschmitte.

*** Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Z: Detail

, Umrechnungstabelle
0 5 1mm =0,039in
! 1 Nm = 8,85 in.lb
1 / 0.03 AlB 1 kgom? = 8,85 x 104 inIb.s2
5‘) 1N = 0,225 Ib;
6 1kg =221,
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Ansicht A Motorwellendurchmesser (mm) Ansicht B
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far 8x Schraube M5/Festigkeitsklasse 12.9

Nicht tolerierte MaBe +1 mm

1) Motorwellenpassung prufen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhangig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhtlse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)
5) PaBlange

A Motoranbau gemaB Betriebsanleitung
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Technische Daten TP* 025 2-stufig

2-stufig
Ubersetzung * i 16 20 21 25 28 31 35 40 50 61 70 91 100
max. Beschleunigungsmoment Tos Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 350 350 300 380 35 300 380 350 38 280 330 250 265
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei n=2000 Umin hohere Werte moglich)  To Nm | 200 210 170 200 210 190 220 200 220 170 200 100 120

NOT-AUS-Moment Tonot Nm

(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zuléssig)

625 625 625 625 625 625 625 625 625 625 625 625 625

Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min-'
(Bei 20°C Umgebungstemperatur) ** N 2800 2800 2800 2800 2800 2800 2800 2800 3100 3500 3500 4200 4200

Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min™)

(Bei 20°C Getriebetemporatur) Tors Nm | 16 15 14 13 13 11 10 10 09 07 07 07 07
max. Antriebsdrehzahl Nvax ~ Min™ | 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1

Verdrehsteifigkeit Ci1 Nm/arcmin 54 - 55 -
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 550

Max. Axialkraft =+ Foamax N 4150

Max. Kippmoment Movax ~ NM 413

Wirkungsgrad bei Vollast n % 94

Gewicht inkl. ADP m kg 6,7

Laufgerdusch (n;=3000 min™") ** Lps dB(A) <66

Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90

Umgebungstemperatur °C 0 bis +40

Schmierung Lebensdauergeschmiert

Lackierung Blau RAL 5002

Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig

Schutzart IP 65

Massentragheitsmoment J, - 14 | 0677 0576 0,617 0563 0482 0,628 0476 0431 0428 0441 0426 0433 0424

(bezogen auf den Antrieb)
1910927 0826 0867 0813 0,718 0878 0,712 0,680 0,676 0,689 0674 0681 0,672

Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

24 12491 2390 2431 2377 2298 2442 2292 2248 2245 2258 2243 2249 2241

*

Optional sind weitere Ubersetzungen verfiigbar. Riicksprache mit alpha.
**  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
*** Bezogen auf die Flanschmitte.

=+ Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

=
Z: Detail oy
@
N IS8
~ ]]\
. N w
e
\] l:
~.. —/0 g Umrechnungstabelle
' A 0,03 AlB Tmm  =0039in
| 1 ' 1Nm  =885inlb
65) 1 kgcm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s2
1N = 0,225 Ib;
1 kg =221 Ib,

o
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Ansicht A Motorwellendurchmesser (mm) Ansicht B
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung prtfen.
Min./Max. zuléssige Motorwellenlédnge. Langere Motorwellen sind méglich, bitte Riicksprache mit alpha.

2)
3) MaBe sind motorabhéngig.
4) Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhilse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siehe S. 44)

A Motoranbau gemaB Betriebsanleitung
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2-stufig 3-stufig
Ubersetzung i 22 66 88 110 154 220
max. Beschleunigungsmoment T Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 480 480 480 480 480 480
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 260 260 260 260 260 260
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zulassigo) 1200 1200 1200 1200 1200 1200
Zuldssige mittiere Sntriebsdrehzahl nyy - min 3100 3100 3100 3100 3100 3100
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) To12 Nm 041 041 041 041 041 041
max. Antriebsdrehzahl Nyex  Min’ 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 1
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin 97
Kippsteifigkeit Cyo Nm/arcmin 550
Max. Axialkraft Foamax N 4150
Max. Kippmoment Morniax Nm 413
Wirkungsgrad bei Vollast n % 93
(bei Tpg und ny = 3000 min-1)
Gewicht inkl. ADP m kg 6,2
Laufgerausch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <65
Max. zuléssige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung synthetisches Getriebedl
Lackierung Blau RAL 5002
Einbaulage beliebig, bei Bestellung bitte angeben
Schutzart IP 64
Massentragheitsmoment Jq kgcm?
(bezogen auf den Antrieb) 19 0,53 0,49 0,45 0,43 0,41 0,40
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

*  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
** Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle

1mm =0,039in

1 Nm =885 in.lb

1 kgecm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s?
1N = 0,225 Ib;

1 kg =221Ib,

QR
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TP+ 050 1-stufig

Ansicht A
B —>>
5
@66  (12x)
$[@0.25]B
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung prufen.
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Ansicht B

=
Gewinde M_

min. 01507

Gewinde M_3

nin. 0150

Gewinde M_3)

nin. 0210

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Rticksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser ber Distanzhtlse mit einer Mindestwandstarke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)

5) PaBlange
A Motoranbau gemaB Betriebsanleitung



1-stufig

Ubersetzung * i 4 5 7 10
max. Beschleunigungsmoment Tog Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 700 700 700 540
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei n;=2000 U/min hohere Werte maglich)  Toy Nm 370 370 370 240
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wéhrend der Getriebelebensdauer zuléssigo) 1250 1250 1250 1250
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min™!
(Bei 20°C Umgebungstemperatun) * " 1900 2000 2500 2500
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Tor2 Nm 7 5,1 2,85 23
max. Antriebsdrehzahl Niyax  MiN’ 4000 4000 4000 4000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin - 174 149 123
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 560
Max. Axialkraft « Foamax N 6130
Max. Kippmoment Mamax ~ Nm 1295
Wirkungsgrad bei Vollast n % 97
Gewicht inkl. ADP m kg 14,0
Laufgerdusch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <66
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Blau RAL 5002
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 65

24 10,02 8,38 6,87 6,04
Massentra'gheitsmoment Jy kgem? 32 14,31 12,67 11,22 10,39
(bezogen auf den Antrieb)
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm) 38 14'01 12’37 10’92 10’09

48 28,72 27,09 25,12 24,30

*

Optional sind weitere Ubersetzungen verfiigbar. Riicksprache mit alpha.
** Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
*** Bezogen auf die Flanschmitte.

=+ Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Z: Detail

— N \-é
(,' ‘.‘ o Umrechnungstabelle
1
/.

@ 100

1mm =0,039in

1 Nm = 8,85 in.lb

Tp— 08 1 kgcm2 = 8,85 x 104 in.lb.s2
- 7003 o
1 S
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— Ansicht A Motorwellendurchmesser (mm) Ansicht B
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm

1) Motorwellenpassung prufen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhiilse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)
5) PaBlange

A Motoranbau geméB Betriebsanleitung
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Technische Daten TP* 050 2-stufig

Ubersetzung * i 16 20 21 25 28 31 35 40 50 61 70 91 100

2-stufig

max. Beschleunigungsmoment Tos Nm

(e, 1000 ZyKlen pro Stunde) 750 750 600 750 750 620 750 750 750 550 700 500 540

Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)

(Boi 2000 Uimin hohore Werte moglcn, T, Nm | 400 400 350 400 400 400 400 400 400 350 400 220 240
NOT-AUS-Moment Tonot Nm

O bobbenaciaser a2 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250 1250
Zulassige mitliere Antriebsdrehzahl i MIN" | 2900 2900 2000 2900 2900 2900 2900 2900 3200 3200 3200 3900 3900

Leertaufdrehmoment (n,=3000 min") Nm | 40 84 29 28 28 27 24 22 20 16 14 14 13

(Bei 20°C Getriebetemperatur) Tot2

Max. Antriebsdrehzahl Nvax ~ Min™ | 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1

Verdrehsteifigkeit Ci1 Nm/arcmin - 123 - 100 -
Kippsteifigkeit Cy Nm/arcmin 560

Max. Axialkraft = Foamax N 6130

Max. Kippmoment Makvax  Nm 1295

Wirkungsgrad bei Vollast n % 94

Gewicht inkl. ADP m kg 14,1

Laufgeréusch (n;=3000 min™) = Lea dB(A) <66

Max. zulassige Geh&ausetemperatur °C +90

Umgebungstemperatur °C 0 bis +40

Schmierung Lebensdauergeschmiert

Lackierung Blau RAL 5002

Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig

Schutzart IP 65

Massentragheitsmoment J, kgem? 19| 265 241 256 215 181 246 180 158 157 162 156 159 156

(bezogen auf den Antrieb)
24 | 347 324 338 297 269 328 268 241 2M 246 240 243 239

Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

38 1038 10,15 1029 988 944 10,19 943 921 920 925 9,19 922 9,19

*  Optional sind weitere Ubersetzungen verfiigbar. Riicksprache mit alpha.
**  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
*** Bezogen auf die Flanschmitte.

=+ Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

o~
=
o
Z: Detail o
_ QU
w
e
( }
N _} / Umrechnungstabelle
08 1imm =0,039in
; A 10.03(AB 1Nm  =885inlb
_| 1 1 kgcm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s2
6 é) 1N = 0,225 Ib;

o




TPO50 High Torque
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Ansicht A

Motorwellendurchmesser (mm)

Ansicht B

bis 32 ¥ -— A
Olablass-/Oleinfiillschraube M8 x 1 (3 x 90°) —, 3L
3
\ S\ 735 10, 38
B2 30 \ N\ | EAFEINE
et AN A Y LY.
\\\ 1 x45°
N = =
\ [T 1
P66 ey \"EI
‘QBG ¢ \\.
~% /g /
/ Al
z I I
gl & gl 8lg| &
g AN Y o S *Q
~ M10 1.1
15 tief
R [ (T
6 tief e 0-Ring @ 1Sx3
M3X.. min.,
L
188°%
: 4
B —> bis 38 ¥ -—A
Olablass-/Oleinfiillschraube M8 x 1 (3 x 90°) By 166.1
\
N 735 0 38
N & (7 To.00]A[e]
N 2| e 6
‘-\\ \\. 1 x45°
VN 1F=F 5
\\ 1
\'\
kY
\
....................... b
— \ n~ -
2 th g| & g| 8
1Y e s
' ol sl ®lal®
3057 |85 / PATI00
O-Ri w53
max.60/min322 bp (e
196,69

Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung prtfen.

¢32n1)4i
min.01 1003

38 F7 1) 4)

min.[0140 %

Min./Max. zuléssige Motorwellenléange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Riicksprache mit alpha.

2)
3) MaBe sind motorabhéngig.
4)

Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhtilse mit einer Mindestwandstarke von 1 mm anpassbar. (siehe S. 44)

A Motoranbau geméaB Betriebsanleitung
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2-stufig 3-stufig
Ubersetzung i 22 66 88 110 154 220
max. Beschleunigungsmoment T Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 950 950 950 950 950 950
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 675 675 675 675 675 675
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zulassigo) 2875 2375 2375 2875 2875 2375
Zuldssige mittiere Sntriebsdrehzahl nyy - min 2600 2600 2600 2600 2600 2600
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) To12 Nm 085 085 085 085 085 085
Max. Antriebsdrehzahl Nyex  Min’ 5000 5000 5000 5000 5000 5000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 1
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin 186
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 560
Max. Axialkraft Foiax N 6130
Max. Kippmoment Morniax Nm 1295
Wirkungsgrad bei Vollast n % 93
(bei Tpg und ny = 3000 min-1)
Gewicht inkl. ADP m kg 13,4
Laufgerausch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <70
Max. zulassige Gehéausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung synthetisches Getriebedl
Lackierung Blau RAL 5002
Einbaulage beliebig, bei Bestellung bitte angeben
Schutzart IP 64
Massentrégheitsmoment Jy kgcm?
(bezogen auf den Antrieb) 32 4,97 3,74 3,56 3,48 3,90 3,37
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

*

Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nyy reduzieren.
**  Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle

1mm =0,039in

1 Nm =885 in.lb

1 kgecm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s?
1N = 0,225 Ib;

1 kg =221Ib,

QR




TP+ 110 1-stufig
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Ansicht A Motorwellendurchmesser (mm) Ansicht B
B —> . - A
bis 38 ¥
AT — nax. 787 50
min. 35 17,5
g9 (12x) 17 |
©[B0.25B e
Z ' N - ¥
( = = N\,
/ aqs T y = =
M ! : i - \ =
' i : = 5|
=9 & 2| 38| &3
\ \\ ¥ | /] / * l o & Sl &
\ \\\ 7/ / _Q _Q o _Q S
N
\ RS
N ! K 8
i ‘».E Wz
S | ——
M 10 (12x) B Gewinde M_3)
0tef (@ [B0.20[] [B] 5
min. 0210
flr 12x Schraube M8/Festigkeitsklasse 12.9 1775
B —& . -— A
bis 48 ¥

«««« nax 822] &
/@ min. 36 17.5] .
‘ D9 (12x)

7 |
> [P0.25 14,5
2 W N [
4 - - \
7, - N N < Y
5 % ' AR Y = [}
/ /£ f A : 3 } =
/ /i I ; \ - | | NN
> {9 e t: IR
\ \\; i 1l i ) : 8| ¥ 85| ©
N\ §[ i s| % el s
N 7 3 7; (.
.\\ Ne o~ // ] }
. ) e~ : g - § ( ‘) Z
Ny P ] - o
M 10 (12x) 3L S B Gewinde M_3)
20 tief |©[20.208 ° : -
573 min. 0210
fur 12x Schraube M8/Festigkeitsklasse 12.9 3)

Nicht tolerierte MaBe +1 mm

1) Motorwellenpassung prufen.

2) Min./Max. zulassige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser Uber Distanzhtlse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)
5) PaBlange

A Motoranbau geméB Betriebsanleitung
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1-stufig
Ubersetzung * i 4 5 7 10
max. Beschleunigungsmoment Tog Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 1600 1600 1600 1400
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei n;=2000 U/min hohere Werte maglich)  Toy Nm 700 750 750 750
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wéhrend der Getriebelebensdauer zuléssigo) 2750 2750 2750 2750
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min™!
(Bei 20°C Umgebungstemperatur) ** ™ 1400 1500 2000 2000
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Torz Nm - 16 - 1.2
Max. Antriebsdrehzahl Niyax  MiN’ 3500 3500 3500 3500
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin - 619 520 480
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 1452
Max. Axialkraft = Foamax N 10050
Max. Kippmoment Mamax Nm 3064
Wirkungsgrad bei Vollast n % 97
Gewicht inkl. ADP m kg 30,0
Laufgerdusch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <68
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Blau RAL 5002
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 65
Massentragheitsmoment Js kgem? 38 46,28 36,41 27,58 22,76
(bezogen auf den Antrieb)
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm) 48 5238 42 51 3349 2865

Z: Detail

\n
\

*  Optional sind weitere Ubersetzungen verfiigbar. Riicksprache mit alpha.
** Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.

*** Bezogen auf die Flanschmitte.
=+ Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle

1mm =0,039in

1 Nm = 8,85 in.lb

1 kgecm?2 = 8,85 x 104 in.lb.s?
1N = 0,225 Ib;

1 kg =2211Ib,
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Ansicht A

Motorwellendurchmesser (mm)

Ansicht B

- OBl
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung priifen.

2) Min./Max. zulassige Motorwellenlénge. Langere Motorwellen sind méglich, bitte Riicksprache mit alpha.
3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tiber Distanzhtilse mit einer Mindestwandstarke von 1 mm anpassbar. (siche S. 44)
5) PaBlange

A Motoranbau geméB Betriebsanleitung



Technische Daten TP* 110 2-stufig

MF = Zyklusbetrieb S5

33

2-stufig
Ubersetzung * i 16 20 21 25 28 3 35 40 50 61 70 91 100
max. Beschleunigungsmoment Tos Nm
(max. 1000 Zykion pro Stunde) 2000 2000 1400 2000 2000 1600 2000 1600 1600 1400 1600 1300 1400
Nenndrehmoment am Abtrieb (n;=3000 U/min)
(Bei ;=200 U/min hohere Werte mogich)  Toy Nm | 980 980 850 1050 1050 1250 1250 850 1050 1100 900 700 800
NOT-AUS-Moment Tt NM | 5750 o750 2750 2750 2750 2750 2750 2750 2750 2750 2750 2750 2750
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zuléssig)
Zulassige mittlere Antriebsdrehzahl n min-'
(Bei 20°C Umgebungstemperatun = N 2500 2500 2500 2500 2500 2500 2500 2500 2900 3200 3200 3400 3400
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min™) 18
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Tot2 Nm - - - - h - - - - - - Z -
Max. Antriebsdrehzahl N4piax min® | 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3 / Reduziert < 1
Verdrehsteifigkeit Ci1 Nm/arcmin - 400 -
Kippsteifigkeit Cyx Nm/arcmin 1452
Max. Axialkraft = Foavia N 10050
Max. Kippmoment Moxvax ~ NM 3064
Wirkungsgrad bei Vollast n % 94
Gewicht inkl. ADP m kg 34,0
Laufgerdusch (n;=3000 min™") ** Lps dB(A) <68
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung Lebensdauergeschmiert
Lackierung Blau RAL 5002
Drehrichtung An- und Abtriebsseite gleichsinnig
Schutzart IP 65
24| 956 810 891 792 673 858 664 59 592 606 588 595 585
A H 2
[‘t’,'asse”"aghe'tsmme"t Ji kgom 32 [ 1385 1239 13,19 1222 11,08 1288 1099 1032 1027 1040 1023 1031 10,21
ezogen auf den Antrieb)
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm) 38 | 1355 12,09 1290 1192 10,78 1258 10,69 10,02 997 10,10 993 10,01 991
48 | 2826 26,81 27,61 26,63 2498 27,29 2489 2422 24,18 2431 24,14 2422 2411

Z: Detail

@ 160

. ,
=it |~ o.0u]alp)
K

*

Optional sind weitere Ubersetzungen verfiigbar. Riicksprache mit alpha.
** Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nyy reduzieren.
*** Bezogen auf die Flanschmitte.

=+ Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle

1 mm = 0,039 in

1 Nm = 8,85 in.lb

1 kgcm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s2
1N = 0,225 Ib;

1 kg =2211Ib,

o



34
Motorwellendurchmesser (mm) Ansicht B

Ansicht A

B —> bis 38 ¥ - A
Olablass-/Oleinfiillschraube M12 x 1,5 (3 x 909) 70
§ et Bx 30 93 2, so (L~ To.00[A]e]
_________ 8L
B -5 LS_‘ 1 x45°
++ 8
\ Y
\
—1 \
¢ &% “ qERE
RS b a|®S =
3059 J 0 /A=
, FATHND
|_max.60/min322) O-Ring (3 200x5
3 min.[J1409%
233 B |
()]
=
g
[
=
2 i 4
T B —> bis 48 - A
o
F
F
m 93 12 S0
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;
N
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung prfen.
Min./Max. zuléssige Motorwellenlédnge. Langere Motorwellen sind méglich, bitte Riicksprache mit alpha.

2)
3) MaBe sind motorabhéngig.
4) Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhilse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siehe S. 44)

A Motoranbau gemaB Betriebsanleitung
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2-stufig 3-stufig
Ubersetzung i 22 66 88 110 154 220
I:\?g;ﬁﬁﬁ“:fggﬁ;’mmem Tz Nm 2600 2600 2600 2600 2600 2600
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 1570 1570 1570 1570 1570 1570
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zulassigo) 6500 6500 6500 6500 6500 6500
Zuldssige mittiere Sntriebsdrehzahl nyy - min 2100 2100 2100 2100 2100 2100
Leerlaufdrehmoment (n;=3000 min™")
(Bei 20°C Getriebetemperatur) Toz Nm 1.7 17 17 1.7 L 17
Max. Antriebsdrehzahl Nyex  Min’ 4500 4500 4500 4500 4500 4500
Verdrehspiel it arcmin Standard < 1
Verdrehsteifigkeit Cy1 Nm/arcmin 550
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin 1452
Max. Axialkraft Foamtax N 10 050
Max. Kippmoment Movax ~ NM 3064
Wirkungsgrad bei Vollast n % 93
(bei Tpg und ny = 3000 min-1)
Gewicht inkl. ADP m kg 35,0
Laufgerdusch (n;=3000 min™) ** Lpa dB(A) <70
Max. zulassige Gehéausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung synthetisches Getriebeol
Lackierung Blau RAL 5002
Einbaulage beliebig, bei Bestellung bitte angeben
Schutzart IP 64
Massentragheitsmoment Jy kgcm?
(bezogen auf den Antrieb) 38 10,51 9,46 8,74 8,42 8,09 7,93
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

*  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.
**  Gemessen bei Ubersetzung i = 5 (ohne Last).

Umrechnungstabelle

1mm =0,039in

1 Nm =885 in.lb

1 kgecm?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s?
1N = 0,225 Ib;

1 kg =221Ib,

QR
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TP* Innovationen:

Unerreichte Leistungsdichte
durch intelligentes Design und perfekt
aufeinander abgestimmte Komponenten

Hochste Laufruhe
durch optimierte Schragverzahnung

Einfacher und sicherer Motoranbau
durch Klemmen der Motorwelle
mit einer einzigen Schraube

Distanzhilse

zur Anpassung

an andere Motor-
wellendurchmesser

Adapterplatte .

Steckhilse

Wellendichtring
Antrieb

Antriebs-

lagerung

Abtriebslagerung

Wellendichtring
Abtrieb

Anschraub-
bohrung




Symbole und Indizes

Zeichen Einheit Benennung

C Nm/arcmin  Steifigkeit

F N Kraft

i - Ubersetzung

i arcmin Spiel

J kgcm? Massentragheitsmoment
L h Lebensdauer
M Nm Moment

n min-1 Drehzahl

n % Wirkungsgrad
T Nm Drehmoment

Getriebe Schnellauswahl

Fur genauere Auswahl der Getriebevarianten empfehlen wir Ihnen eine ausfihrlichere Getriebeauswahl mit alphas “Technical Basics”
Katalog (www.alphagetriebe.de) oder verwenden Sie alphas cymex® 3.0 Software zur Getriebeauswahl und zur Berechnung Ihres

kompletten Antriebsstranges.
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Indizes
GroBbuchstabe Zulédssige Werte
Kleinbuchstabe Vorhandene Werte

1 Antrieb
2 Abtrieb
Ala Axial
B/b Beschleunigung
Break Bruch

h Stunden
K/k Kipp

m Mittel
Max/max Maximal
Mot Motor

N Nenn
Not/not Not-Aus
0 Leerlauf
R/r Quer

t Verdreh

Zyklusbetrieb S5

gilt bei Zykluszahlen < 1000

Einschaltdauer
< 60 % und < 20 min.*

1. Ermittlung aus Motorkenndaten max.
Motorbeschleunigungsmoment
TMaxMot [Nm]

2. Ermittlung des max. vorh.

Beschleunigungsmoments am
Getriebeabtrieb Ty, [Nm]

Tab = Traxmot ®

3. Vergleich des max. vorhandenen

Beschleunigungsmoments T,y, [Nm] mit dem
max. zuldssigen Beschleunigungsmoment
Tog [Nm] am Getriebeabtrieb

Tap <Top

4. Abgleich des Bohrungsdurchmessers der
Klemmnabe nach der Tabelle auf der Seite 44

5. Vergleich der Motorwellenlange Lot [Mm] mit min.
und max. MaBen im entprechenden MaBblatt

Dauerbetrieb S1

Wenn Dauerbetrieb S1 eintritt, dann kontaktieren Sie alpha, um

lhre spezifische Auslegung zu erhalten.

* alphas Empfehlung. Wir beraten Sie gerne detailiert: +49 (0) 79 31 / 4 93-0



TP
300/500

TP 300/500 aus der Serie
“Kompakte Prazision”
auf die GroBe kommt es an.

Hochste Positioniergenauigkeit durch kleine Verdrehspiele und
hohe Verdrehsteifigkeit.

Einfacher, patentierter Motoranbau mit integriertem thermi-
schem Léangenausgleich.

Hervorragende Eignung fur hochdynamischen Zyklusbetrieb S5
durch intelligente Konstruktion.

Minimales Verdrehspiel < 3 arcmin durch Toleranzpaarung ohne
Verspannung.

Beliebige Einbaulagen durch Schmierung mit synthetischem Ol.

o
o
n
~
o
(=
(v
o
=
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™
Ansicht A Ansicht B 300/500

L10

4xM12x1,5 20
4xM14x1,5 20

L3

S arann

=

“ ==
= ol o 2|8
~|—|F bl pad B
—|—|= d
alg7 =] ®r ag3s oz
X r 7 7 ElE
o
N 1
NN PN 4
7l — ik |
10+11) B
3050
37,5 1) 5 \
3 Montagedffnung mit
11(2)
L11 L2 ::Sl’?sgzggach Kunststoffstopfen
277" verschlossen

3271)

238x5 fiir O-Ring
270x6 fiir O-Ring

TP 300
TP 500
Abmessungen [mm] | D2 |D3h7|D5h7| D6 | D7 |D10F7| D11 |D12h7| L2 | L3 | L4 | L7 | L8 | L10 " L112

TP 300 2-stufig || @140 | ©180 | @255| 280 | 300 | 35 |C1M40| 255 | 25 12 66 18 | 63,4 | 158 |min. 32 |max. 60

TP 500 2-stufig || @160 | ©200 | @285| 310 | 330 | 48 |O190| 285 | 30 15 75 20 70 | 175 |min. 45 [ max. 82

Nicht tolerierte MaBe =1 mm
1) MaBe sind Motorabhéngig
2) Min./Max. zulassige Motorwellenlénge. Langere Motorwellen sind méglich, bitte Ricksprache mit alpha.

Einbaulagen

TP 300/500

.
Mo
\ 1
T
_ } B
M M M
l \
—

B5 - horizontal V1 - vertikal V3 - vertikal S - Schwenkbar
Abtriebsflansch Abtriebsflansch aus horizontaler
nach unten nach oben Lage um £90°

M = Motor

G = Getriebe

Umrechnungstabelle

1 mm = 0,039 in

1 Nm = 8,85 in.lb

1 kgem?2 = 8,85 x 104 in.Ib.s2
1N = 0,225 Ib;

1 kg =221 Ib,
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TP
300

Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

e e Date P 300
2-stufig

Ubersetzung i 31 61 91
max. Beschleunigungsmoment T Nm

(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 3500 2800 2800
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 2200 1600 1600
NOT-AUS-Moment Tonot Nm

(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zulassig;) 8750 8750 8750
Zuléssige mittlere Antriebsdrehzahl nyy min™!

(Bei 20°C Umgebungstemperatur) * 1600 1900 2200
Max. Antriebsdrehzahl N4pax min' 3000 3000 3000
Verdrehspiel jt arcmin Standard < 3
Verdrehsteifigkeit Ci1 Nm/arcmin 560

Kippsteifigkeit (i = 31) C,« Nm/arcmin 5560

Max. Axialkraft = Foamax N 33 000

Max. Kippmoment Moniax Nm 5900

Wirkungsgrad bei Vollast n % >93

Gewicht m kg 55,0

Laufgerausch (n;=3000 min™) Lpa dB(A) <67

Max. zulassige Gehéausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C -10 bis +40

Schmierung synthetisches Getriebedl

Lackierung Blau RAL 5002

Einbaulage beliebig, bei Bestellung bitte angeben
Schutzart IP 64
Massentréagheitsmoment Jq kgcem?

(bezogen auf den Antrieb) 35 15,0 12,2 12,0

*

Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nyy reduzieren.
**  Bezogen auf die Flanschmitte am Abtrieb.




Technische Daten TP 500

Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

2-stufig
Ubersetzung i 31 61 91
max. Beschleunigungsmoment Tos Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 6000 4800 4800
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 3700 2900 2900
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zuléssigo) 15000 15000 15000
Zuléssige mittlere Antriebsdrehzahl nyy min”'
(Bei 20°C Umgebungstemperatur) * 1300 1500 1800
Max. Antriebsdrehzahl Nivax ~ MINT 3000 3000 3000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3
Verdrehsteifigkeit Cioy Nm/arcmin 736
Kippsteifigkeit (i = 31) C, Nm/arcmin 9480
Max. Axialkraft = Foamax N 50 000
Max. Kippmoment Movax ~ Nm 8800
Wirkungsgrad bei Vollast n % >93
Gewicht m kg 85,0
Laufgerausch (n;=3000 min™) Lpa dB(A) <69
Max. zulassige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C -10 bis +40
Schmierung synthetisches Getriebedl
Lackierung Blau RAL 5002
Einbaulage beliebig, bei Bestellung bitte angeben
Schutzart IP 64
Massentragheitsmoment Jq kgcm?
(bezogen auf den Antrieb) 48 43,6 371 36,7

*  Bei hoherer Umgebungstemperatur bitte die Drehzahlen nqy reduzieren.

** Bezogen auf die Flanschmitte am Abtrieb.

Umrechnungstabelle
1mm =0,039in

1 Nm = 8,85 in.lb
1 kgecm? = 8,85 x 104 in.lb.s2
1N = 0,225 Ibg

1kg =221,
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm

1) Motorwellenpassung prfen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlénge. Léngere Motorwellen sind méglich, bitte Riicksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhangig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser Uber Distanzhtilse mit einer Mindestwandstarke von 1 mm anpassbar. (siehe S. 44)

A Motoranbau geméB Betriebsanleitung

Technische Daten TP High Torque 300

Ubersetzung i

max. Beschleunigungsmoment Tos Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde)

Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm
NOT-AUS-Moment Tonot Nm
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zuldssig)
Zuléssige mittlere Antriebsdrehzahl nqy min™'
(Bei 20°C Umgebungstemperatur) *

Max. Antriebsdrehzahl Nivax ~ MiN™
Verdrehspiel it arcmin
Verdrehsteifigkeit Cyy Nm/arcmin
Kippsteifigkeit C,« Nm/arcmin
Max. Axialkraft = Foamax N
Max. Kippmoment Moiniax Nm
Wirkungsgrad bei Vollast n %
(bei Tog und ny = 3000 min-T)

Gewicht inkl. ADP m kg
Laufgerausch (n;=3000 min) Lpa dB(A)
Max. zulassige Gehausetemperatur °C
Umgebungstemperatur °C
Schmierung

Lackierung

Einbaulage

Schutzart

Massentragheitsmoment Jq kgem? 38

(bezogen auf den Antrieb)
Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe (mm)

2-stufig 3-stufig
22 66/88/110/154/220
5300 5300
3100 3100
13250 13250
1500 1500
3000 3000
Standard < 3
840
5560
33000
5900
93
77
<69
+90
0 bis +40
synthetisches Getriebedl
Blau RAL 5002
beliebig, bei Bestellung bitte angeben
IP 64

14,80 138/11,0/ 10,0/

89/84

*  Bei hoherer Umgebungstemperatur
bitte die Drehzahlen nyy reduzieren.
** Bezogen auf die Flanschmitte
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Nicht tolerierte MaBe +1 mm
1) Motorwellenpassung prufen.

2) Min./Max. zuléssige Motorwellenlange. Langere Motorwellen sind mdglich, bitte Rticksprache mit alpha.

3) MaBe sind motorabhéngig.

4) Kleinere Motorwellendurchmesser tber Distanzhiilse mit einer Mindestwandstérke von 1 mm anpassbar. (siehe S. 44)

A Motoranbau gemaB Betriebsanleitung

Technische Daten TP High Torque 500

2-stufig 3-stufig
Ubersetzung i 22 66/88/110/154/220
max. Beschleunigungsmoment Tos Nm
(max. 1000 Zyklen pro Stunde) 10000 10000
Nenndrehmoment am Abtrieb Ton Nm 6000 6000
NOT-AUS-Moment Tonot Nm 25000 25000
(1000mal wahrend der Getriebelebensdauer zuldssig)
Zuléssige mittlere Antriebsdrehzahl n min’'
(Bei 20°C Umgebungstemperatur) * ™ 1500 1500
Max. Antriebsdrehzahl Nyvax ~ MiN” 3000 3000
Verdrehspiel it arcmin Standard < 3
Verdrehsteifigkeit Ci1 Nm/arcmin 1100
Kippsteifigkeit Cyo« Nm/arcmin 9480
Max. Axialkraft = Foamax N 50 000
Max. Kippmoment Mokwax Nm 8800
Wirkungsgrad bei Vollast n % 93
(bei Tpg und ny = 3000 min-)
Gewicht inkl. ADP m kg 105
Laufgerdusch (n,=3000 min™) Lpa dB(A) <69
Max. zuldssige Gehausetemperatur °C +90
Umgebungstemperatur °C 0 bis +40
Schmierung synthetisches Getriebedl
Lackierung Blau RAL 5002
Einbaulage beliebig, bei Bestellung bitte angeben
Schutzart IP 64
Massentragheitsmoment Jq kgem? 48 475 502/385/319/

(bezogen auf den Antrieb)

Bohrungsdurchmesse!

r der Klemmnabe (mm)

262 /232

*  Bei héherer Umgebungstemperatur
bitte die Drehzahlen nyy reduzieren.
**  Bezogen auf die Flanschmitte.
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Bestellschliussel

Getriebevarianten
M = Motoranbaugetriebe

Stufenzahl
1 = 1-stufig
2 = 2-stufig
3 = 3-stufig (MA)

Form des Flansches
0 = Standardflansch
4 = Sonstige

Spielangabe
0 = Reduziert
1 = Standard

Einbaulage
gultig nur fur TP 300/500 - MF
und alle MA-Versionen

(siehe Seite 39)

TPO10§-I\7IF2-2J-5§1/M0tor-W3

Getriebetyp

Ausfiihrungscode
S = Standard (TP+)
= Standard

X = Sondergetriebe

(TP 300/500 und High Torque)

Motorbezeichnung (Hersteller-Typ)

Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe

siehe Tabelle
Getriebeausfiihrung| | Ubersetzung
F = Standard 1-stufig: 4/5/7/10
A = High Torque 2-stufig: 16/20/21/22/25/28/31/35/40/50/61/70/91/100

3-stufig: 66/88/110/154/220
MA-Ubersetzungen in fett
TP 300/500 - MF nur mit Ubersetzung 31/61/91 méglich

Bohrungsdurchmesser der Klemmnabe | TP classic
Getriebestufen 004 010 025 050 110 300 500
1/2 1/2 2/3(1/2 2/3(1/2 2/3|1/2:2/3| 2 2/3| 2 :2/3
Motorwellen o (mm)*
MF MF: MA| MF MA| MF MA | MF MA| MF MA| MF MA
1 B/B -/B - -/- - - - - - - - - -
14 C/C Cc/C 1 -/C - - - - - - - - -
19 E/+ E/E - E/E: 1 -/E - - - - - - -
24 + G/+ 2 |G/G - |G/G - |-/G - - - - -
28 + + + H/+ - -/- - -/- - - - - -
32 + + + -/ + - | /- 1 -/ 1 - - - - -
35 + + + -/ + 2 -/- - -/- - 1 - - -
38 + + + K/+ + | K/K K/K: 1 + - -
48 + + + + + | M/+ M/M: 2 + + 1 1

- né&chst gréBeren Durchmesser wahlen

+ nachst groBeres Getriebe wéhlen

* Bei Motorwellendurchmesser-ZwischengréBen 2 mm addieren und Kennbuchstabe des néchstgréBeren

Motorwellendurchmessers wahlen.

Distanzhiilse

Passen Motorwellen- und Klemmnabendurchmesser
nicht zusammen, wird eine Distanzhllse verwendet.
Minimale Wandstérke der Distanzhulse betragt 1 mm.

Mit der alpha Berechnungssoftware cymex® ist es einfach wie noch nie,
die komplexesten Antriebsstrange per Mausklick auszulegen.

Applikation - Getriebe - Motor

Technische Dokumentationen werden vereinfacht,
flr Ihre persdnliche Konstruktion stehen jederzeit
DXF-Daten zur Verfigung.

Nutzen Sie cymex®.

Einfach - Schnell - Sicher

Direkter Zugang: www.cymex.de

Klemmnabe

Motorwelle

L omin. Tmm

—

Distanzhtilse

=
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Telefon: +49 (0) 79 31 /493 -0
Telefax: +49 (0) 79 31 /4 93 -200
info @alphagetriebe.de
www.alphagetriebe.de
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