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Die System Idee

LINEARANTRIEB MIT ZAHNRIEMEN

FUR SCHWERLAST-ANWENDUNGEN

Die neue Produktgeneration fur lineare Antriebe mit hoher Leistungsfahigkeit.

Die Baureihe OSP-E..BHD kombiniert eine robuste Bauweise mit Prazision und

hoher Leistungsfahigkeit. Durch asthetisches Design und flexible Befestigungsarten

laBt er sich einfach und passgenau in jede Konstruktion formschoén integrieren.

Linearantrieb mit Zahnriemen — wahlweise mit integrierter =

Kugelumlauffihrung oder Rollenfihrung

Vorteile:

Genaue Weg- und
Positionskontrolle

GroBe Hublangen

Hohe Geschwindigkeiten
Hohe Belastungen
Einfache Montage
Geringe Wartung

Ideal fur Mehrachs-
Anwendungen

Charakteristiken:

G

Integrierte Kugel- oder
Rollenumlauffiihrung

Umfangreiches Programm mit
Mehrachsen-Verbindungselementen

Umfangreiches Programm
mit Befestigungen und
Zubehor

Komplette Motor-

und Steuerungspakete
Integriertes Planetengetriebe
als Option
Sonderausfiihrungen

auf Anfrage

ehen Sie den einfachen Weg und lassen Sie

alle Abmessungen in lhr System einflieBen.

D

ie Datei ist fiir alle gangigen Systeme und

CAD-Anlagen geeignet — auf CD-Rom oder
unter www.hoerbiger.com

Ausfithrung mit intergrierter
Kugelumlauffiihrung

>

Stahl mit hoher Fiihrungs-

‘ gehartete Fiihrungsschiene aus
| genauigkeit

Integriertes Planetengetriebe
(Option)

Gewindebohrungen zur
Befestigung

Fiihrungsschiene mit
Prazisionslaufbahn und

Ausfiihrung mit intergrierter kalibrierten Lagerschienen

Rollenfiithrung

Stahlverstarkter

Antriebswelle Klemmnabe Zahnriemen

— fiir spielfreie Kupplung
von Motoren und externen
Getrieben

Datenblatt 1.15.001-2



AUSFUHRUNGEN der Antriebswelle

Welle mit Klemmnabe

Welle mit Zapfen

Fiihrungswagen aus Stahl mit
integriertem Abstreifersystem

und Schmiernippel Abdeckband aus rostbestindigem Stahl

Gewindebohrungen
— kompatibel mit der
Proline-Serie

Mitnehmer

Geschlitztes Aluminiumprofil
mit Schwalbenschwanznuten

Permanentmagnet
zur beriihrungslosen

Positionserfassung MEHRACHS-SYSTEM

Eine umfassende Palette an
Adapterplatten und Antriebswellen
vereinfachen Planung und Montage.

Nadelgelagerte Laufrollen
fiir exzellente Laufkultur
bei Geschwindigkeiten
bis zu 10 m/s.

Bi-direktionale Ausfiihrung
fiir exakte gegenlaufige Bewegungen

Datenblatt1.15.001-3

OPTIONEN der Antriebswelle

Welle Klemmnabe mit Zapfen

Hohlwelle mit Passfedernut

OPTION
— Integriertes Planetengetriebe

o AuBerst kompakte und robuste
Losung, die vollstandig in das
Antriebsgehduse integriert ist

e speziell auf unsere BHD-Serie
abgestimmt

e |n drei Standardiibersetzungen
erhiltlich (i = 3, 5, 10)

e Sehr geringes Verdrehspiel

e Umfangreiches Programm mit
Motorflanschen

Die Schwalbenschwanznuten
erweitern den neuen Linearantrieb
zu einem universellen Systemtréger.
Modulare Systemkomponenten
werden einfach angeklemmt.

Ausfiihrung mit integrierter
Kugelumlauffithrung

Ausfiihrung mit integrierter
Rollenfiihrung
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Das Zubehor

BAUREIHE OSP-E,
LINEARANTRIEB MIT

ZAHNRIEMEN UND INTEGRIERTER FUHRUNG

STANDARD VERSIONEN
OSP-E..BHD

Ausfiihrung mit Kugelumlauffithrung
Datenblatter 1.15.002-1 bis 5, 10
Ausfithrung mit Rollenfiihrung
Datenblatter 1.15.002-6 bis 10

Standard-Mitnehmer mit integrierter
Fuhrung und Magnetpaket zur beriih-
rungslosen Positionserfassung. Schwal-
benschwanznuten zur Befestigung des
Zubehors und des Antriebes selbst.

ANTRIEBSWELLE MIT KLEMMNABE

<

ANTRIEBSWELLE MIT ZAPFEN

i

ANTRIEBSRICHTUNG

Datenblatt 1.15.002-10

Wichtig bei parallelen Anwendungen,
z.B. mit Zwischenantriebswelle

—_—
[e—T— |
Standard
—
et
— -—
[oF e |
Standard -
-~ - bi-direktiona-
Hﬁ:ﬂ:‘ ;:‘ H le Ausfiihrung

OPTIONEN

TANDEM
Datenblatt 1.15.002
Fir héhere Momentenaufnahme

BI-DIREKTIONAL
Datenblatt 1.15.002

Far perfekt synchronisierte
bi-direktionale Bewegungen.

ANTRIEBSWELLE KLEMMNABE MIT
ZAPFEN

Far Verbindung mit Verbindungswelle
(siehe Datenblatt 1.38.004)

x

HOHLWELLE MIT PASSFEDERNUT
Fir Motorankoppelung und externe
Getriebe auf engstem Raum

INTEGRIERTES PLANETENGETRIEBE

Datenblatt 1.15.002-5
Fir kompakten Einbau mit geringem
Verdrehspiel

AUSFUHRUNGEN UND ZUBEHOR

ZUBEHOR

MOTORBEFESTIGUNGEN
Siehe Datenblatt 1.44.006

o

DECKELBEFESTIGUNG
Datenblatt 1.44.010-2, -3
Zur Befestigung des Antriebs
an den Stirnseiten.

@ R

MITTELSTUTZEN

Datenblatt 1.44.010-8

Zur Abstltzung langer Linearantriebe
bzw. zur Befestigung des Linearantriebs
an den Schwalbenschwanznuten.

MAGNETSCHALTER TYP RS / ES

Datenblatt 1.44.030

Zur berlihrungslosen Erfassung von
End- und Zwischenpositionen des
Mitnehmers.

MEHRACHS-SYSTEME
Datenblatt 1.38.001

Fir den modularen Aufbau aus linearen
Antrieben zu Mehrachssystemen
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Kennroen Linearantrieb
KenngréBen |Zeichen | Einheit| Bemerkung = Z h =
Aigomen mit Zahnriemen
Baureihe OSP-E..BHD und integrierter
Benennung Linearantrieb mit Zahnriemen und -
integrierter Kugelumlauffithrung KugelumIanfUhrung
Befestigung siehe Zeichnungen .
Umgebungs_ ﬁmin °C -30 Baurelhe OSP'E--BHD
temperaturbereich LA °C +80 . .
Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle BaugrOBe 20 bIS 50
Einbaulage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert OSP
Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe —onga
Zahnriemenrad Aluminium PLUS
Fuhrung Kugelumlauffiihrung
:‘,é, Fuhrungsschiene gehartete Stahlschiene mit hoher
< Fuhrungsgenauigkeit, GKI. N
()
= Fuhrungswagen Stahl, mit Abstreifersystem, Schmier-
nippel, Vorspannklasse 0,02 x C,
GKI. H
Abdeckband geharterter Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Al
Schutzart 1P 54 Standardausfiihrung

e Zahnriemenantrieb mit integrierter
Kugelumlauffiihrung

¢ Antriebswelle Klemmnabe
oder Zapfen

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewmht (Masse)kg] ) Tragheitsmoment [x 10 kgm?] e Motorenanbau gegeniber Mitnehmer
bei Hub O m | pro zus. Meter Hub | bewegliche Masse | bei Hub O m | pro zus. Meter Hub | pro kg Masse e Schwalbenschwanznuten zur

0SP-E20BHD 28 4 0.8 280 1 413 Befestigung des Zubehdérs und des

- : Antriebes selbst.
OSP-E25BHD 43 4,5 1,5 1229 227 821
OSP-E32BHD 8,8 7,8 2,6 3945 496 1459 .
OSP-E50BHD |26 17 78 25678 | 1738 3103 Optionen
OSP-E20BHD* 4.3 4 15 540 2 413 ¢ Tandem-Ausfihrung fir héhere

d ! Momentenaufnahme
OSP-E25BHD™ 16,7 4,5 2,8 2353 227 821 ¢ Bi-direktionale Ausfiihrung fir
OSP-E32BHD* |13,5 7,8 52 7733 496 1459 synchrone gegenlaufige Bewegungen
0SP-E50BHD* |40 17 15 49180 [1738 3103 * Integriertes Planetengetriebe

e Antriebswellen

Technische Anderungen vorbehalten

* Ausfiihrung: Tandem und Bi-direktional (Option)

Installations-Anweisungen

In den Enddeckeln befinden sich
Gewindebohrungen zur Befestigung
des Linearantriebes.

Bitte priifen Sie anhand der max.
zulassigen Stltzweite auf Seite
1.15.002-3, ob eine Mittelstiitze
notwendig ist.

Beim Einsatz einer Mittelstlitze muss
mindestens ein Enddeckel gegen axi-
ales Verschieben gesichert werden.

Wartung

Abhangig von den Einsatzbedingun-
gen wird nach einer Betriebsdauer von

12 Monaten bzw. nach einer Lauf-
leistung von 3000 km eine Uberprii-
fung des Linearantriebes empfohlen.
Bitte beachten Sie die dem Antrieb
beiliegende Betriebsanleitung.

Inbetriebnahme

Die zulassigen technischen Daten der
in diesem Datenblatt beschriebenen
Produkte dirfen nicht tGberschritten
werden. Vor der Inbetriebnahme des
Linearantriebs muss der Anwender die
Einhaltung der EG-Richtlinie Maschi-
nen i.d.F. 91/368/EWG sicher stellen.

Magnetschalter siehe 1.44.030

Befestigungen und Zubehor siehe 1.44.006, 1.44.010

Mehrachssysteme siehe 1.38.001

Datenblatt 1.15.002-1

—Klemmnabe mit Zapfen flr Parallel-
antriebe mit Zwischenantriebswelle
—Hohlwelle mit Passfedernut
e Sonderantriebswellen auf Anfrage




Auslegung
Leistungsiibersicht
Maximale Belastung

Auslegung des Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Ermittlung der Hebelarme |, | und
I, von m_ zur Mittelachse des Linear-
antriebs.

2.Berechnung der Belastung F_bzw. Fy
durch m_ auf den Mitnehmer.
F=m, g

3.Berechnung der statischen und
dynamischen Kraft F, die vom Zahn-
riemen Ubertragen werden muss.

=F +F,

m-a+M - 2n/U,

FA(vertika\) = Fg +F +F

=mg-g+mg~a+M0-2n/UZR

FA(honzontaI)

4.Berechnung aller statischen und
dynamischen Momente M, M, und
M die in der Anwendung auftreten.
M=F-|

5.Treffen einer Auswahl Uber die
Tabelle T3 der maximal zulédssigen
Belastungen.

6.Berechnung und Prifung der kombi-
nierten Belastung, die nicht groBer
als 1 werden dirfen.

7.Kontrolle von maximalem Moment,
das an der Antriebswelle auftritt, in
Tabelle T2.

8.Prifung der Aktionskraft F, in
Tabelle T1 und Festlegung der maxi-
malen Stltzweite.

Fur die Motorauslegung ist die Er-
mittlung des effektiven Drehmoments
unter Berlicksichtigung der Zykluszeit
erforderlich.

Legende

| = Abstand einer Masse in x-, y-
und z-Richtung zur Fiihrung [m]

m, = extern bewegte Masse [kg]
m,, = bewegte Masse Linearantrieb [kg]
m_ = gesamte bewegte Masse

f (m, +m,) kel

= Belastung auf den Mitnehmer
je nach Einbaulage [N]

Xy

F, = Aktionskraft [N]
M, = Leerlaufdrehmoment [Nm]
U, = Umfang Zahnriemenrad
(linearer Weg pro Umdrehung) [m]
g = Erdanziehung [m/s?]
a__ = maximale Beschleunigung [m/s?]

max.

Belastungswerte @

KenngréBen Einheit | Bemerkung

BaugroBe OSP-E20BHD | OSP-E25BHD | OSP-E32BHD | OSP-E50BHD
Max. Geschwindigkeit [m/s] 3v 5 5b 5
Linearer Weg pro Umdrehung | [mm] 125 180 240 350
der Antriebswelle

Max. Drehzahl d. [min] | 2000 1700 1250 860
Antriebswelle

Max. effektive < 1 m/s: [N] 550 1070 1870 3120
éAkt'O”Skraft 1-3 mis: NN |450 [890 |1560 |[2660
bei Geschw. > 3 my/s: [N] - 550 1030 |1940
Leerlaufdrehmoment [Nm] 0,6 1,2 2,2 3,2
Max. Beschleunig./Verzégerung |[m/s?] |50 50 50 50
Wiederholgenauigkeit [mm/m]|+0,05 |+0,05 |+0,05 [+0,05
Max. Standard Hublange [mm] |5760? |57002 |5600? |5500?

Dbis 10 m/s auf Anfrage
2 langere Hube auf Anfrage

Maximal zuldssiges Moment an der Antriebswelle
Geschwindigkeit / Hub @
OSP-E20BHD OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD
Geschw, |Moment {Hub  {Moment |Geschw. |Moment [Hub  Moment |Geschw. | Moment {Hub  [Moment | Geschw. | Moment {Hub | Moment
[m/s]{[Nm] |{[m] |INm]{[m/s] |[Nm] |[m] [[Nm] |[m/s] |[Nm]{[m] [[INm] |[m/s]|{INm]|[m] |[Nm]
1 11 11 11 {1 (31 |1 |31 |1 |71 |1 |71 |1 174 |1 174
2 10 |2 11 (2 |28 |2 |31 |2 |65 |2 |71 |2 |159 |2 [174
319 I3 8 |3 @213 |31 [3 |59 |3 |60 |3 [153|3 138
4 4 |7 |4 |23 |4 |25 |4 |56 |4 |47 |4 |143 |4 |108
5 5 |5 |5 |22 |5 @D |5 |52 |5 (38 |5 [135|5 |89
Wichtig:

Das maximal zuldssige Moment an der Antriebswelle ist der niedrigste Wert des
Geschwindigkeits- oder hubabhéangigen Momentenwertes.

Beispiel:

OSP-E25BHD Hub 5 m, verlangte Geschwindigkeit 3 m/s aus Tabelle T2;
Geschwindigkeit 3 m/s bedeutet 25 Nm und Hub 5 m bedeutet 21 Nm.

Das maximale Moment in dieser Anwendung ist 21 Nm.

Bei der Auswahl eines Bi-direktionalen Antriebs ist der Bestellhub dem Datenblatt
1.15.002-4 zu entnehmen.

Maximal zuldssige Belastung @
Baureihe Max. zuldssige Kraft | Max. Momente [Nm]

Fy[NI] Fz[N] Mx My Mz
OSP-E20BHD 1600 1600 21 150 150
OSP-E25BHD 2000 3000 50 500 500
OSP-E32BHD 5000 10000 120 1000 1400
OSP-E50BHD 12000 15000 180 1800 2500

Treten mehrere Krafte und Momente gleichzeitig auf, gilt nachstehende
Gleichung
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Kombinierte Belastungen

Ist der Linearantrieb mehreren
Belastungen, Kraften und Momen-
ten gleichzeitig ausgesetzt, wird die
maximale Belastung nach nebenste-

hender Formel berechnet. Die maximal
zulassigen Belastungen dirfen nicht
Gberschritten werden.

Gleichung fiir kombinierte Belastungen

+ +

Fy Fz Mx

My Mz
+ <1

Fy (max) Fz (max)

Mx (max)

My (max) Mz (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Belastungen, Krafte und Momente

M=F-1[Nm] Der Abstand | (Ix, ly, Iz)
M =M M zur Berechnung der

X X statisch X dynamisch Biegemomente bezieht
My = Mystaﬂsch i yamamisch  sich auf die Mittelachse

2 statisch z dynamisch des Linear-Antriebes.

Maximal zuldssige Stiitzweite — Plazierung einer Mittelstiitze

Belastung
F [N]
100000 ;
1= BHD-20Fz —
2 = BHD-25Fz ]
7 6 3 =BHD-32Fz _|
< 6 = BHD-50Fz
10000 === 4 = BHD-20Fy =
N\ s 5 = BHD-25Fy —]
N\ 7 = BHD-32Fy |
\ \\\\ \\ 8 = BHD-50Fy —|
1000 zX‘.‘ \\‘\‘ S~
A . W N—— - 8
L4 _\\ h AN N
NN A
\'2 \ AR \\
100 ! \4\ A
N3~
N\
10
0 0,5 1,0 1,5 25 3,0 3,5 4,0 klml

Max. Abstand

Maximal zuldssige
Stitzweite

Hublange

Die Linear-Antriebe werden serien-
maBig in 1 mm-Stufen bis zu einer
max. Hublange von 5700 mm
geliefert.

Andere Hublangen auf Anfrage.

Die mechanische Endlage darf nicht
als mechanischer Anschlag verwendet
werden.

Sehen Sie beidseitig einen zusatzli-
chen Sicherheitsabstand vor, der dem
linearen Weg einer Umdrehung der
Antriebswelle entspricht, jedoch
mindestens 100 mm.

Bei der Verwendung eines Drehstrom-
motors mit Frequenzumrichter ist in
der Regel eine groBere Zusatzlange
notwendig als bei Servosystemen.

Fur weitere Informationen lassen Sie
sich bitte bei Ihrer &rtlichen
HOERBIGER-ORIGA Vertretung
beraten.

*Bei der bi-direktionalen Version ist
die maximale Belastung (F) gleich
der Summe der Belastung an beiden
Mitnehmern.
F=F +F

Schlitten 1 Schlitten 2

k = Maximal zulassiger Abstand zwi-
schen Deckelbefestigung und Mit-
telstlitze bei einer gegebenen Be-
lastung F.

Liegt die Belastung unter oder an der
Kurve in dem untenstehenden Dia-
gramm, so betragt die Durchbiegung
maximal 0,01% des Abstands k.

Datenblatt 1.15.002-3
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Linearantrieb mit Zahnriemen und integrierter Kugelumlauffiihrung — Grundausfiihrung
Baureihe OSP-E..BHD

Antriebswelle mit

— Klemmnabe
Bestellhub*

— Zapfen oder A } A
- Klemmnabe und Zapfen o OKR
(Option) SE GxH (&) rij
L e = i
: wh w = 3y
| | | | Oyu S 7‘4».—:}7
B
o IZKN| £
< B EC
C

Befestigungsbohrungen fir
YxZ7Z Motorflansch bzw. externes Getriebe

J
e X (@) W“‘ KUXKJ (4)
+ O | = I‘ © == = } PN
it 1@ : s -O-1 1l
‘ i & [

FB

KT,

_ K

<~
=) IKS
2

Passfedernut-Ausfiihrung (Option)

MaBtabelle (mm) =

Baureihe KB* [KC |KL [KT |KUxK g

OSP-E20BHD [127]13,8(4 [657 [M6x8 g SR ! g\(icgtifg:t_ ohrunsen i das Kubalunsssehase |
- ie Befestigungshohrungen fiir das Kupplungsgehause / den

OSP-E25BHD |167]183 15 82 |M8x8 Motorflansch / das Getriebe befinden sich auf der gegeniiber-

OSP-E32BHD [22{248 |6 [106 |M10x 12 KU x KJ (4%) liegenden Seite des Schlittens (Motoranbau Standard).

OSP-ES0BHD [327(35,3 |10 |144 [M12x 19 Befestigungsbohrungen auf der gleichen Seite des Schlittens

sind verflgbar (Motoranbau 180° Standard).

* Hinweis:
Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusétzlichen Sicherheitsabstand vor, der
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 100 mm betragt.
Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand
Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine groBere Zusatzlange notwendig als bei Servosystemen.
Fur weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei Ihrer 6rtlichen HOERBIGER-ORIGA Vertretung beraten.

Option — Tandem
Baureihe OSP-E..BHD

A Bestellhub** A

KM (min) Verfahrweg

= I I 1 i 1 et s———— r—-—[— 7T —

**Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

Option — Bi-direktional
Baureihe OSP-E..BHD

A Bestellhub™** A

Verfahrweg KM(min) Verfahrweg

T
| —— | — —— | I — —| ———§——— —

*** Bestellhub = 2 x benétigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

MaBtabelle (mm)

Baureihe A B |CIE [GH |J |K M |§ VX |YZZ |CE|CF |EC [EF [FB |FH |KF KM KM KN KO |KP [KR |KS |KT |KUxKI
0SP-E20BHD 185 |76,5(73 (18 |M5x85(155 (21,1 |27,6|67 (51 (30 |M5x8 |38 |49 |60 (27 |73 (36 [42,5(180 (220 |27 |18 |25 |12 |12 |65,7 |M6x8

0SP-E25BHD 21888 (93 |25 [Mbx10 (178 |21,5|31 |85 |64 |40 |M6x8 |42 152,579 |27 {92 {39,549 [210 [250 |34 |21,7{30 |16
0SP-E32BHD 262 |112{116(28 [Mex12 [218 (285 |38 [100(64 40 [M6x10|56 |66,5 |100|36 |116{51,7|62 |250 {300 |53 {30 {30 |22
0SP-E50BHD 347|147 |175(18 |Mex12 {288 |43 |49 [124(90 (60 [M6x10|87 (92,5 |158]|70 |164 |77 |79,5(354 |400 |75 |41 |35 |32

(Andere Abmessungen fiir KS und KB flr Sonderantriebswellen auf Anfrage — siehe Bestellschlissel)

16" 82 |M8x8
2271106 (M10x12
327|144 [M12x19

18 Datenblatt 1.15.002-4



Baureihe OSP-E..BHD - mit integriertem Planetengetriebe (Option)

Technische Daten

KenngréBen Einheit Bemerkung
Baureihe OSP-E25BHD |OSP-E32BHD |OSP-E50BHD
Ubersetzung (1-stufig) |i 3/5/10
Max. Axialkraft F e | [N 1550 1900 4000
Verdrehsteifigkeit (i=5) |C,,, |[Nm/arcmin] 3,3 9 24
Verdrehsteifigkeit (i=3/10)C,,, [[Nm/arcmin] 2,8 7,5 20,5
Verdrehspiel g, [arcmin] <12
Linearer Weg [mm] 220 280 360
pro Umdrehung
der Antriebswelle
Nenndrehzahl Ny |[Mint] 3700 3400 2600
Max. Nenndrehzahl Ny | [Min] 6000
Leerlaufdrehmoment Ty, [[Nm] <0,14 <0,51 <1,5
bei Nenndrehzahl
Lebensdauer [h] 20 000
Wirkungsgrad n [%] >97
Laufgerdusche Loy |[db] <70 <72 <74
(n,=3000 min*t)
Abmessungen
i %
T —
i
i |
in} i
z |
Y (]
L[
NC -~ NC

MaBtabelle (mm) und zusatzliches Gewicht

Baureihe NA NB NC Gewicht (Masse) [kg]
OSP-E25BHD |49 43 76 2,6
OSP-E32BHD (62 47 92 49
OSP-E50BHD (79,5 49,5 121 9,6

Integriertes
Planetengetriebe

Merkmale

o AuBerst kompakte Lésung mit hoher
Steifigkeit, vollstdndig in den End-
deckel integriert

e Speziell fiir BHD-Serie entwickelt

e Mit drei Standardlbersetzungen
lieferbar (3, 5 und 10)

e Sehr geringes Verdrehspiel

e GroBe Auswahl an Motorflanschen
erhaltlich

Fir Informationen zu den erhéltlichen
Motorflanschen setzen Sie sich bitte
mit dem értlichen technischen Kun-
dendienst von HOERBIGER-ORIGA

in Verbindung.

Informationen zu Motoren und Steuer-
elementen finden im Katalog
"Antriebstechnik fiir elektrische
Linearantriebe OSP-E”

Material:
Aluminium (AL-H) / Stahl (St-H)

Standardausfiihrung:

e | age des Getriebes gegeniiber des
Mitnehmers

Wichtig:

Fur die richtige Auswahl des Motor-
flansches bitte bei Bestellung die
genaue Bezeichnung des Motors und
des Motorherstellers angeben.

Datenblatt 1.15.002-5
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Linearantrieb

mit Zahnriemen
und integrierter
Rollenfiihrung

Baureihe OSP-E..BHD
BaugroBe 25, 32, 50

OoOSP

Standardausfiihrung

e Zahnriemenantrieb mit integrierter
Rollenfiihrung

e Antriebswelle Klemmnabe
oder Zapfen

e Motorenanbau gegenliber Mitnehmer

e Schwalbenschwanznuten zur
Befestigung des Zubehdrs und des
Antriebes selbst.

Optionen

e Tandem-Ausfihrungfiir héhere
Momentenaufnahme

e Bi-direktionale Ausfuihrung fiir
synchrone gegenlaufige Bewegungen

e |ntegriertes Planetengetriebe

e Antriebswellen
— Klemmnabe mit Zapfen fir Parallel-

antriebe mit Zwischenantriebswelle

— Hohlwelle mit Passfedernut

e Sonderantriebswellen auf Anfrage

20

KenngrdBen

KenngréBen |Zeichen | Einheit| Bemerkung

Allgemein

Baureihe OSP-E..BHD

Benennung Linearantrieb mit Zahnriemen und

integrierter Rollenfiihrung

Befestigung siehe Zeichnungen

Umgebungs- L, °C -30

temperaturbereich Lo °C +80

Gewicht (Masse) kg siehe Tabelle

Einbaulage beliebig
Profilrohr Aluminium, eloxiert
Zahnriemen Polyurethan mit Stahlkordgewebe
Zahnriemenrad Aluminium

« |Fuhrung Aluminium-Rollenfiihrung

% Fuhrungschiene Aluminium

§ Laufflachen Hochlegierter Federstahl
Rollenkassette Stahlrollen in Aluminiumgehause
Abdeckband geharterter Stahl, rostbestandig
Schrauben, Muttern verzinkter Stahl
Befestigungen verzinkter Stahl und Al

Schutzart IP 54

Gewicht (Masse) und Massentragheit

Baureihe Gewicht (Masse)lkgl Tragheitsmoment [x 10 kgm?]
bei Hub O m ypro zus. Meter Hub | bewegliche Masse ~ |bei Hub O'm pro zus. Meter Hub
OSP-E25BHD 3,8 4,3 1,0 984 197
OSP-E32BHD 7,7 6,7 1,9 3498 438
OSP-E50BHD 22,6 |15,2 4,7 19690 1489
OSP-E25BHD* 5,7 4,3 2,0 1805 197
OSP-E32BHD* 11,3 6,7 3,8 6358 438
OSP-E50BHD* 31,7 |15,2 9,4 34274 1489

* Ausfihrung: Tandem und Bi-direktional (Option)

Installations-Anweisungen

In den Enddeckeln befinden sich
Gewindebohrungen zur Befestigung
des Linearantriebes.

Bitte priifen Sie anhand der max.
zuldssigen Stutzweite auf Seite
1.15.002-8, ob eine Mittelstiitze
notwendig ist.

Beim Einsatz einer Mittelstlitze muss
mindestens ein Enddeckel gegen axi-
ales Verschieben gesichert werden.

Wartung

Alle beweglichen Teile sind mit einer
Schmierung uber die gesamte Lebens-
dauer ausgestattet.

Abhé&ngig von den Einsatzbedingungen
wird nach einer Betriebsdauer von 12
Monaten bzw. nach einer Laufleistung
von 3000 km eine Uberpriifung des
Linearantriebes empfohlen.

Bitte beachten Sie die dem Antrieb
beiliegende Betriebsanleitung.

Inbetriebnahme

Die in diesem Datenblatt beschriebe-
nen Produkte dirfen nicht in Betrieb
genommen werden, bevor die
Maschine/Anwendung, in der diese
zum Einsatz kommen, der erforderli-
chen Uberpriifung unterzogen wurden.

Magnetschalter siehe 1.44.030

Befestigungen und Zubehor siehe 1.44.006, 1.44.010

Mehrachssysteme siehe 1.38.001

Datenblatt 1.15.002-6



Belastungswerte

Q)

KenngréBen Einheit |Bemerkung
BaugroBe OSP-E25BHD |0OSP-E32BHD |0SP-E50BHD
Max. Geschwindigkeit [m/s] |10 10 10
Linearer Weg pro Umdrehung [mm] {180 240 350
der Antriebswelle
Max. Drehzahl d. Antriebswelle [[min] |3000 2500 1700
Max. effektive < 1 m/s: [N] 1070 1870 3120
Aktionskraft F,  1-3 m/s: [N] 890 1560 2660
bei Geschw. > 3-10 m/s: [N] 550 1030 1940
Leerlaufdrehmoment [Nm] |1,2 2,2 3,2
Max. Beschleunig./Verzégerung |[m/s?] |40 40 40
Wiederholgenauigkeit [mm/m]|+0,05 +0,05 +0,05
Max. Standard Hublange [mm] |7000 7000 7000
Maximal zuldssiges Moment an der Antriebswelle
Geschwindigkeit / Hub
OSP-E25BHD OSP-E32BHD OSP-E50BHD
Geschw. | Moment | Hub Moment § Geschw. | Moment | Hub Moment § Geschw. | Moment |Hub Moment
[m/s] |[Nm] |[m] [Nml fIm/s] [INm] |Im] |INm] fIm/s] |INm] |{[m] [Nm]
1 31 1 31 1 71 1 71 1 174 |1 174
2 28 2 31 2 65 |2 71 |2 159 |2 174
3 3 31 3 59 |3 60 |3 153 |3 138
4 23 4 25 4 56 |4 47 |4 143 |4 108
5 22 5 5 52 5 38 |5 135 |5 89
6 21 6 17 6 50 |6 32 |6 132 |6 76
7 19 7 15 7 47 7 28 |7 126 |7 66
8 18 8 46 8 120
9 17 9 44 9 116
10 |16 10 |39 10 108
Wichtig:

Das maximal zulassige Moment an der Antriebswelle ist der niedrigste Wert des
Geschwindigkeits- oder hubabhangigen Momentenwertes.

Beispiel:
OSP-E25BHD Hub 5 m, verlangte Geschwindigkeit 3 m/s aus Tabelle T2;
Geschwindigkeit 3 m/s bedeutet 25 Nm und Hub 5 m bedeutet 21 Nm.

Das maximale Moment in dieser Anwendung ist 21 Nm.
Bei der Auswahl eines Bi-direktionalen Antriebs ist der Bestellhub dem Datenblatt
1.15.002-9 zu entnehmen.

Maximal zuldssige Belastung

©

Baureihe Max. zuldssige Kraft | Max. Momente [Nm]

Fy, Fz [N] Mx My Mz
OSP-E25BHD 986 11 64 64
OSP-E32BHD 1348 19 115 115
OSP-E50BHD 3704 87 365 365

Auslegung
Leistungsiibersicht
Maximale Belastung

Auslegung des Linearantriebes

Nachfolgende Schritte werden zur
Auslegung empfohlen:

1. Ermittlung der Hebelarme |, | und
|, von m, zur Mittelachse des Linear-
antriebs.

2.Berechnung der Belastung F _bzw. Fy
durch m_auf den Mitnehmer.
F=m_-g

3.Berechnung der statischen und
dynamischen Kraft F, die vom Zahn-
riemen Ubertragen werden muss.

=F,+F,

=m-a+M;-2n/U,

Alhorizontal)
F, = Fg +F, +F,
=m-g+m.-a+M;-2n/ U,
4.Berechnung aller statischen und

dynamischen Momente M, l\/ly und
M, die in der Anwendung auftreten.
M=F-I

5.Treffen einer Auswahl Gber die
Tabelle T3 der maximal zuléssigen
Belastungen.

(vertikal)

6.Berechnung und Prifung der kombi-
nierten Belastung, die nicht groBer
als 1 werden dirfen.

7.Kontrolle von maximalem Moment,
das an der Antriebswelle auftritt, in
Tabelle T2.

8.Prifung der Aktionskraft F, in
Tabelle T1 und Festlegung der maxi-
malen Stltzweite.

Far die Motorauslegung ist die Er-
mittlung des effektiven Drehmoments
unter Berlicksichtigung der Zykluszeit
erforderlich.

Legende

Abstand einer Masse in x-, y-
und z-Richtung zur Fiihrung [m]

m_ = extern bewegte Masse [kg]
m,, = bewegte Masse Linearantrieb [kg]
m_ = gesamte bewegte Masse
g
(m, +m,,) [kel
., = Belastungauf den Mitnehmer
je nach Einbaulage [N]
F, = Aktionskraft [N]
M, = Leerlaufdrehmoment [Nm]
U,, = Umfang Zahnriemenrad
(linearer Weg pro Umdrehung)
[m]
g = Erdanziehung [m/s?]
a__ = maximale Beschleunigung [m/s?]

Datenblatt 1.15.002-7
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Belastungen, Krafte und Momente

Fy
M=F-1[Nm Der Abstand | (Ix, ly, I2)
M=M _ +M aur Berechnung de(
Mx _ Mx statisch N x dynamisch B|egem0mente bezieht
y O ystatisch yaynamisch ~ sich auf die Mittelachse
M, =M +

7 statisch 2 dynamisch des Linear-Antriebes.

Kombinierte Belastungen

Ist der Linearantrieb mehreren
Belastungen, Kraften und Momen-

hender Formel berechnet. Die maximal
zulassigen Belastungen dirfen nicht

Maximal zuldssige
Stitzweite

Hublange

Die Linear-Antriebe werden serien-
maBig in 1 mm-Stufen bis zu einer
max. Hublange von 5700 mm
geliefert.

Andere Hublangen auf Anfrage.

Die mechanische Endlage darf nicht
als mechanischer Anschlag verwendet
werden.

Sehen Sie beidseitig einen zusatzli-
chen Sicherheitsabstand vor, der dem
linearen Weg einer Umdrehung der
Antriebswelle entspricht, jedoch
mindestens 100 mm.

Bei der Verwendung eines Drehstrom-
motors mit Frequenzumrichter ist in
der Regel eine gréBere Zusatzlange
notwendig als bei Servosystemen.
Fir weitere Informationen lassen Sie
sich bitte bei lhrer &rtlichen
HOERBIGER-ORIGA Vertretung
beraten.

*Bei der bi-direktionalen Version ist
die maximale Belastung (F) gleich
der Summe der Belastung an beiden
Mitnehmern.

F=F +F

Schlitten 1 Schlitten 2

k = Maximal zulassiger Abstand zwi-
schen Deckelbefestigung und Mit-
telstitze bei einer gegebenen Be-
lastung F.

Liegt die Belastung unter oder an der
Kurve in dem untenstehenden Dia-
gramm, so betragt die Durchbiegung
maximal 0,01% des Abstands k.

ten gleichzeitig ausgesetzt, wird die Gberschritten werden.

maximale Belastung nach nebenste-

Gleichung fiir kombinierte Belastungen

Fy Fz Mx My Mz
+ + + + <1

Fz(max) Mx(max) My (max) Mz (max)

Fy (max)

Die Summe der Belastungen darf keinesfalls > 1 werden.

Maximal zulassige Stiitzweite — Plazierung einer Mittelstiitze

fz
/
— J .
X
] 'y
L —
k ‘Fy K
Fz Fz
| | :
= |
Fy/ FyA/k
|
X
| | 'y
Fy/ . ‘ ‘{ ‘
Belastung
FIN]
10000 T
1 =BHD-25Fz
= 2 =BHD-32Fz _|
N 4 = BHD-50 Fz —
& \‘ 3 =BHD-25 Fy —|
~ 5\ \ 5 = BHD-32 Fy
1000 ——— o S — 6 =BHD-50 Fy I
\ AN N S —
\ NN\, Ny NS
L W W N A g
NN\
\ AN \\4 f
\ < \37 \5\ \\
N\ N N N
100 1
N\
10
0 05 1,0 15 2,0 25 3,0 35 4,0 k[m]
Max. Abstand
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Linearantrieb mit Zahnriemen und integrierter Rollenfiihrung — Grundausfiihrung
Baureihe OSP-E..BHD

Antriebswelle mit A Bestellhub * A
— Klemmnabe
— Zapfen oder I KR
- Klemmnabe und Zapfen \q—ri G xH (8
(Option) o L xH (8x)
X -+-.- | R [E R o ! L
- =T
® 5 T
IKN
B B
KF J Yx ZZ._ Befestigungsbohrungen fiir
X (4%) (10 Stuck) Motorflansch bzw. externes Getriebe !
>‘ KU x KJ (4x)
Y o o 4 =
{“"?“" O S A i e —— O =)} &
2@ o 7o) X s,/ | Q
1 < \9\ //d
B =) oKS
Passfedernut-Ausfiihrung (Option) =
MaBtabelle (mm) KU x KJ (4x) _
Baureihe KB [KC |KL |KT |KUxKI ! o
N kc| 2] P Wichtig:
OSP-E25BHD | 16 (183 [5 |82 |M8 — @ & ) Die Befestigungsbohrungen fiir das Kupplungsgehéuse / den
] ‘ 8 Motorflansch / das Getriebe befinden sich auf der gegeniiber-
OSP-E32BHD | 2217248 [6 | 106 |M10x12 %\@1 & liegenden Seite des Schlittens (Motoranbau Standard).
o Befestigungshohrungen auf der gleichen Seite des Schlittens
OSP-ESOBHD | 327|353 |10 | 144 |MI2x19 sind verflgbar (Motoranbau 180° Standard).

* Hinweis:
Die mechanische Endlage darf nicht als mechanischer Anschlag verwendet werden. Sehen Sie beidseitig einen zusétzlichen Sicherheitsabstand vor, der
dem linearen Weg einer Umdrehung der Antriebswelle entspricht, jedoch mindestens 100 mm betragt.
Bestellhub = benétigter Verfahrweg + 2 x Sicherheitsabstand
Bei der Verwendung eines Drehstrommotors mit Frequenzumrichter ist in der Regel eine gréBere Zusatzlange notwendig als bei Servosystemen.
Fir weitere Informationen lassen Sie sich bitte bei lhrer 6rtlichen HOERBIGER-ORIGA Vertretung beraten.

Option — Tandem
Baureihe OSP-E..BHD

A Bestellhub** A
KM (min) Verfahrweg

‘J— | —— | —— i ——— - t—-—7T —

**Bestellhub = bendtigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

Option - Bi-direktional
Baureihe OSP-E..BHD

A Bestellhub*** A

Verfahrweg KM(min) Verfahrweg

Fil ” | : |
N

*** Bestellhub = 2 x benétigter Verfahrweg + KM min + 2 x Sicherheitsabstand

MaBtabelle (mm)

Baureihe AB |C [EGH [J (K [M|S |V X [\xZZ |CE|CF [EC |EF|FB |FH |KF [KM_|KM__ |KN |KO |KP |KR |KS [KT |KUxKJ

min empf.

OSP-E25BHD (21888 (93 |25 |M5x10 (178 21,5(31(85 |64 40 [M6x8 |42 (52,5|79 (27|92 (39,5(49 210 |250 |34 |21,7|30 |16,,|16" |82 |M8x8

OSP-E32BHD (262(112|116/28 |M6x12 (218 |28,5(38{100 |64 40 [M6x10 | 56 66,5/100(36 | 116{51,762 |250 {300 |53 {30 |30 |22,,|22 |106 |M10x12

OSP-E50BHD (347(147|17518 |M6x12 |263 |43 |49|124|90 |60 [M6x10 | 87 [92,5|158|70 | 164|77 {79,5/295 |350 |75 |41 |35 |32,|32 |144 |M12x19

(Andere Abmessungen fir KS und KB fir Sonderantriebswellen auf Anfrage — siehe Bestellschliissel)

Datenblatt. 1.15.002-9 23



Bestellangaben

OSP-E

25

00500

> o
» o
» o
» o
>~

i

Hubladnge

Angabe (funfstellig) in mm

BaugroBe
20 BaugréBe 20
(nur Antriebsart 6)
25 BaugroBe 25
32 BaugroBe 32
50 BaugroBe 50
Antriebsart
5 Zahnriemen mit integrierter
Rollenfihrung
6 Zahnriemen mit integrierter
Kugelumlauffihrung
Mitnehmer
0 Standard
1 Tandem (Option)
2 Bi-direktional (Option)
Betatigungsrichtung
0 Standard
—_—
===
1 Standard
-—
===
2 Bi-direktional
— —
Ci==S=="
3 Bi-direktional
-— e
[of—Hh |

Zubehor - bitte separat bestellen

Antriebswelle

Motoranbauseite siehe M

A Welle mit Zapfen

B Welle mit Zapfen

2 Welle-Klemmnabe
3 Welle-Klemmnabe
mit Zapfen

(Option)

4 Welle-Klemmnabe
5 Welle-Klemmnabe
mit Zapfen

(Option)

Intergriertes Getriebe (Option)
fiir BaugroBe 25 bis 50
0 ohne
Ubersetzung i=3
2 Ubersetzung i=5 Ef
3 Ubersetzung i=10  |M
4 Ubersetzung i=3 M
5 Ubersetzung i=5 nf
6 Ubersetzung i=10

Benennung Datenblatt-Nr.
Kupplungsgehause 1.44.006-2
Motorflansch fiir Planetengetriebe LP 1.44.006-2
Deckelbefestigung 1.44.010-2,-3
Mittelstiitzen 1.44.010-8
Befestigungsschiene 1.44.010-10
T-Nut Schiene 1.44.010-11
Magnetschalter 1.44.030
Mehrachs-Systeme fiir Linearantriebe 1.38.001
égtlzr)i%bstechnikmr elektrische Linearantriebe A4P019D

6 Hohlwelle
mit Passfedernut
(Option)

7 Hohlwelle
mit Passfedernut
(Option)

CER IR AT AN

Sonderantriebswelle auf Anfrage

OSP-E.. BHD als Parallelantrieb
mit Zwischenantriebswelle MAS-..

OSP-E..60005-.. Mﬁf
OSP-E..6010A-.. ﬁ;
OSP-E..60003-.. ME
OSP-E..6010B-.. H f

Antriebswelle

Betétigungsrichtung
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